
 

 

 

 

โครงงาน (smart farm) 

 

 

ได้รับสนับสนุนทุนท าโครงงาน 

ส านักงานพฒันาวทิยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ     

ประจ าปีการศึกษา 2565 

 

 

โดย 

 

นาย มาลกี ี มะแซจือนารง ระดับช้ันมัธยมศึกษาที ่5 

นาย นาวาวี  บาโงสะตู ระดับช้ันมัธยมศึกษาที ่5 

นาย มูฮัมหมัดอนัส  เด็ง ระดับช้ันมัธยมศึกษาที ่5 

 

 

ครูที่ปรึกษานางสาวนูซีลา  บากา 

 

โรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์  อ าเภอยะหา  จังหวดัยะลา 



โครงงาน (smart farm) 

 

 

 

 

 

โดย 

 

 

นาย มาลกี ี มะแซจือนารง  ระดับช้ันมัธยมศึกษาที่ 5 

นาย นาวาวี  บาโงสะตู  ระดับช้ันมัธยมศึกษาที่ 5 

นาย มูฮัมหมัดอนัส  เด็ง  ระดับช้ันมัธยมศึกษาที่ 5 

 

 

 

 

ครูท่ีปรึกษานางสาวนูซีลา  บากา 

 

โรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์  ต าบลปะแต   อ าเภอยะหา  จังหวัดยะลา 

 

สังกดัส านักงานการศึกษาเอกชนอ าเภอยะหา 

 



กติติกรรมประกาศ 

 

โครงงานน้ีส าเร็จลุล่วงไดด้ว้ยความกรุณาจากผูส้นบัสนุนทุนอุดหนุนส านกังานพฒันาวิทยาศาสตร์
และเทคโนโลยแีห่งชาติ    นายมาหามะรอลี  อาบูบากา  ผูรั้บใบอนุญาตโรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์    

นางสาวนูซีลา  บากา ครูท่ีปรึกษาโครงงาน  นาย อีหมาด คาเร็ง และครูวิทยาศาสตร์ ท่ีได้ให้ค  า
เสนอแนะแนวคิดตลอดจนแกไ้ขขอ้บกพร่องต่าง ๆ เล่มรายงานโครงงานฉบบัสมบูรณ์ตลอดเวลาในการท า
โครงงาน รวมถึงการเขียนโปรแกรม KidBrght และแนะแนวทางการต่างๆ ของโครงงานฉบบัน้ี  

ผูศึ้กษาจึงขอขอบพระคุณเป็นอย่างสูงขอบพระคุณพ่อคุณแม่และผูป้กครองท่ีให้ค  าปรึกษาในเร่ือง
ต่าง ๆ รวมทั้งเป็นก าลงัใจท่ีดีเสมอมา 

ขอมอบใหส้ าหรับผูท่ี้สนใจและคน้ควา้การท าโครงงาน เพื่อเป็นประโยชน์ต่อไป  

 

คณะผูจ้ดัท า 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ก 



ช่ือโครงงาน (smart farm)     

นาย มาลีกี  มะแซจือนารง  ระดบัชั้นมธัยมศึกษาท่ี 5 

นาย นาวาวี  บาโงสะต ู  ระดบัชั้นมธัยมศึกษาท่ี 5 

นาย มูฮมัหมดัอนสั  เด็ง  ระดบัชั้นมธัยมศึกษาท่ี 5 

ระดบั  ชั้นมธัยมศึกษาตอนปลาย 

ประเภท การทดลอง 

ครูท่ีปรึกษา นายอีหมาด  คาเร็ง 

สถานท่ีศึกษา โรงเรียนสมบูรณ์ศาสน์ 

บทคัดย่อ 

(Preface) 

            รูปแบบโครงงานน้ีมีวตัถุประสงคเ์พื่อวิเคราะห์ออกแบบและพฒันาระบบบริหารจดัการฟาร์มไก่ 

เพื่อสามารถบริหารจดัการกบังานท่ีเหมาะสมกบัการท างาน และเพื่อช่วยลแรงานอีกดว้ย จดัเก็บขอ้มูล ให้

เป็นระบบระเบียบ และคน้หาไดส้ะดวกรวดเร็วและเพิ่มความสะดวกในการท างานของเรา การพฒันาระบบ

บริหารจดัการงานในฟาร์ม น้ีด าเนินการวิเคราะห์และออกแบบระบบ โดยใชโ้ปรแกรม บอร์ด (kidbright) ใน

การจดัการฐานขอ้มูลและการประมวลผลขอ้มูล จากการพฒันาระบบวา่ระบบสามารถจดัการขอ้มูลพื้นฐาน 

เช่น ระบบจดัการให้อาหาร ระบบการใหน้ ้า ระบบการระบายอากาศ ระบบเปิดปิดไฟในฟาร์ม ระบบการลา้ง

มูลของไก่ นอกจากน้ี โครงงาน ฟาร์มเล้ียงไก่อตัโนมติั จดัท าขึ้น โดยมีวตัถุประสงคเ์พื่อไม่ใหยุ้ง่อยากในการ

เล้ียงดูและประหยดัเวลาในการใชชี้วิตประจ าวนัของเรา 

             โครงงานฟาร์มเล้ียงไก่อตัโนมติัน้ีเป็นโครงงานสมยัใหม่โดยท่ีพฒันาระบบเพื่อสั่งการผา่น

เทคโนโลยไีด ้ไม่เสียเวลา ลดก าลงัแรงและรวดเร็วมากยิง่ขึ้น ผลปรากฎวา่ โครงงาน ฟาร์มเล้ียงไก่อตัโนมติั

สามารถใชง้านไดจ้ริง โดยวิธีท างานจะสั่งผา่น kidbright แลว้ส่งขอ้มูลไปท่ี อุปกรณ์ท่ีเช่ือมต่อกบัโครงงานน้ี 

เพื่อสั่งการใหฟ้าร์มเล้ียงไก่อตัโนมติัน้ีท างานตามขอ้มูลท่ีไดรั้บ 

 



สารบัญ 
 

เร่ือง            หน้า 
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บทที่ 1 

บทน า 

ที่มาและความส าคัญของโครงงาน 

 

ปัจจุบนัเทคโนโลยเีป็นส่ิงท่ีส าคญัต่อการด ารงชีวิตมนุษย ์เน่ืองจากเทคโนโลยเีป็นส่ิงท่ีเก่ียวขอ้งกบั

การสร้างเสริมสติปัญญาของมนุษยใ์หมี้การแกปั้ญหาในชีวิตไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ  คนส่วนใหญ่ตาม

หมู่บา้น ในเมืองลว้นสนใจเล้ียงสัตว ์เช่น แมว  ปลา  ไก่ และเป็ด เป็นตน้ ซ่ึงสัตวเ์ล้ียงเหล่าน้ีพบเจอมากตาม

ทอ้งท่ีต่างๆ ส่งผลใหไ้ม่มีเวลาดูแลเพราะผูค้นส่วนใหญ่ตอ้งท างานนอกบา้น จึงท าใหผู้จ้ดัท าคิดท่ีจะท า

โครงงานสมาร์ทฟาร์ม เพื่อประยกุตค์วามรู้ดา้นวิทยาศาสตร์ คอมพิวเตอร์และเทคโนโลยมีาใชใ้หส้ะดวก  

ตอบสนองความตอ้งการของคนท่ีอยากเล้ียงสัตวแ์ต่กระบวณการดูแลง่าย รวมถึงสามารถน าไปต่อยอดให้

เกิดประโยชน์ต่อส่วนรวมในอนาคตต่อไป 

 

วัตถุประสงค์ 

1.เพื่ออ านวยความสะดวกในเร่ืองการดูแลสัตวเ์ล้ียงมากขึ้น 
2.เพื่อช่วยใหเ้รามีเวลาในการท างานอยา่งอ่ืนมากขึ้น 
3.น าเทคโนโลยมีาประยกุคใ์ชใ้นชีวิตประจ าวนั 

 
 

ขอบเขตของโครงการ 

1. ใชบ้อร์ด (kidbright) เป็นตวัควบคุมสั่งการทั้งหมด 
2. โดยท่ีใชเ้ทคโนโลยเีป็นตวัเช่ือมใหส้ั่งการผา่น (kidbright) ได ้
3. เม่ือตั้งระบบเสร็จ อุปกรณ์ก็จะท างานโดยตามอตัมติั 

 
 

 



 

ประโยชน์ที่ได้รับจากโครงการ 

ไดเ้รียนระบบสมาร์ทฟาร์มแบบเปิด-ปิดเองโดยอตัโนมติั และเราจะไดส้ะดวกในการดูแลสัตวเ์ล้ียง
ดีขึ้นโดยท่ีเราไม่ตอ้งเสียเวลา และเราสามารถท างานอยา่งอ่ืนไดใ้นช่วงท่ีระบบท างานเอง และใชง้าน
ง่ายทนัสมยัมากขึ้น 

 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

บทที่ 2 

เอกสารและทฤษฎีที่เกีย่วข้อง 

 

การเลีย้งไก่พ้ืนเมือง  
 

ไก่พื้นเมืองเป็นสัตวท่ี์มีความส าคญัทางดา้นเศรษฐกิจและวิถีชีวิตของคนไทยมานาน มี
เกษตรกรผูเ้ล้ียงไก่พื้นเมืองทั้งหมดจ านวนมาก ครัวเรือน โดยมีการนิยมเล้ียงกนัมาก ประชาชน
นิยมบริโภคไก่พื้นเมืองกนัมาก เน่ืองจากเน้ือมีรสชาติดีอร่อย ไก่พื้นเมืองเล้ียงง่าย ทนทานต่อ
สภาพแวดลอ้มของประเทศไทยไดเ้ป็นอยา่งดี สามารถผสมพนัธุ์และฟักไข่ได ้เองตามสภาพ
ธรรมชาติ มีความตา้นทานโรคและพยาธิ ภายนอกไดดี้กวา่ไก่พนัธุ์ท่ีน าาเขา้จากต่างประเทศ แต่
อยา่งไรก็ตามไก่พื้นเมืองมีประสิทธิภาพในการอยูร่อดมากวา่ พนัธุ์อ่ืนๆ 

 
 
 
ฟาร์มเลีย้งไก่เป็น 
 
เป็นเคร่ืองท่ีคณะผูจ้ดัท าไดค้ิดคน้ท าขึ้นมาเพื่อใชส้ าหรับเล้ียงเองโดยอตัโนมติัหรือจะ

ท างานเองตามท่ีเราไดส้ั่งการเคร่ืองไว ้ระบบก็จะท างานเองโดยอตัโนมติั วตัถุประสงคข์อง
ฟาร์มเล้ียงไก่ตวัน้ีเพื่อไม่ใหยุ้ง่ยากในการเล้ียงดูและประหยดัเวลาในการท างานอยา่งอ่ืนอีกดว้ย 

 

 
 
 
 
 
 
 
 



 
บทที ่3 

วิธีด าเนินงานโครงงาน 
 

3.1วัสดุและอุปกรณ์ 

1. บอร์ด (kidbright)      3 อนั 

2.  รีเลย ์       1 อนั 

3.  เซ็นเซอร์วดัความช้ืน      1 ช้ิน 

4.  เซ็นเซอร์ตรวกจบัการเดล่ือนไหว    1 ช้ิน 

5.  ป้ันน ้า DC 6v      1 อนั 

6.  มอเตอร์เกลียว      1 อนั 

7.  พดัลมระบายความร้อน     1 อนั 

8.  เซ็นเซอร์วดัแก็สแอมโมเนีย     1 ช้ิน 

9.  ป้ันน ้าอดัแรงดนั      1 อนั 

10.  Servo Moter      1 อนั 

11. ท่อพีวีซี  ขนาด ¾      1 อนั 

12. ไมส้องหนา้       13     อนั 

13. หลอดไฟ       1            ดวง 

14. ฟิวเจอบอร์ด       1            แผน่ 

 

 

 

 

 



 

 

 

 
 

 

บอร์ด KidBright เป็นบอร์ดสมองกลฝังตวั หรือบอร์ดพฒันาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท่ีออกแบบมา
เพื่อใหง้่ายต่อการศึกษาใชง้าน ใชฝึ้กขบวนการคิดเชิงระบบ และคิดเป็นตรรกะ เพื่อเตรียมก าลงัคนรุ่นใหม่
เขา้สู่ยคุใหม่   

 

รีเลย์  

 

 

 

 

 

 

 อุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์ท่ีท าหนา้ท่ีเป็นสวิตซ์ตดั-ต่อวงจร โดยใชแ้ม่เหลก็ไฟฟ้า และการท่ีจะใหม้นั

ท างานก็ตอ้งจ่ายไฟใหม้นัตามท่ีก าหนด เพราะเม่ือจ่ายไฟใหก้บัตวัรีเลย ์มนัจะท าใหห้นา้สัมผสัติดกนั 

กลายเป็นวงจรปิด และตรงขา้มทนัทีท่ีไม่ไดจ่้ายไฟใหม้นั มนัก็จะกลายเป็นวงจรเปิด ไฟท่ีเราใชป้้อนใหก้บั

ตวัรีเลยก์็จะเป็นไฟท่ีมาจาก เพาเวอร์ฯ ของเคร่ืองเรา ดงันั้นทนัทีท่ีเปิดเคร่ือง ก็จะท าใหรี้เลยท์ างาน 

 

https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%AD%E0%B8%B8%E0%B8%9B%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%93%E0%B9%8C%E0%B8%AD%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A5%E0%B9%87%E0%B8%81%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B8%B4%E0%B8%81%E0%B8%AA%E0%B9%8C&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94&action=edit&redlink=1
https://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%A7%E0%B8%87%E0%B8%88%E0%B8%A3%E0%B9%80%E0%B8%9B%E0%B8%B4%E0%B8%94&action=edit&redlink=1


เซนเซอร์ตรวจจับการเคล่ือนไหว 

 

 

 

 

 

เป็นเซนเซอร์ตรวจจบัท่ีไวต่อการตรวจจบัการเปล่ียนแปลงของอุณหภูมิอยา่งมาก โดยเซนเซอร์จะมี

เลนส์และเซนเซอร์ท่ีคอยตรวจจบัอยูภ่ายใน และเม่ือมีส่ิงมีชีวิตท่ีมีความร้อน อาทิ คน หรือสัตว์ ซ่ึงมีคล่ืน

อินฟราเรดหรือคล่ืนความร้อนอยู่ในร่างกายเป็นปกติอยูแ่ลว้มาผา่นหนา้เซนเซอร์ เซนเซอร์ก็จะอ่านการ

เปล่ียนแปลงวา่อุณหภูมิมีการเปล่ียนแปลงจากสภาพแวดลอ้มรอบขา้งอยา่งรวดเร็ว โดยเซนเซอร์แปลง

สัญญาณเหล่าน้ีเป็นสัญญาณดิจิทลัเพื่อส่งค าสั่ง 

 

เซนเซอร์วัดความช่ืน 

 

 

 

 

 

 

เซนเซอร์ตรวจจบัความช้ืนเป็นอุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์ท่ีมีตน้ทุนต ่าซ่ึงใชใ้นการวดัความช้ืนใน
อากาศส่ิงเหล่าน้ีเรียกอีกอยา่งวา่ไฮโกรมิเตอร์ความช้ืนสามารถวดัไดเ้ป็นความช้ืนสัมพทัธ์ความช้ืนสัมบูรณ์
และความช้ืนจ าเพาะขึ้นอยูก่บัประเภทของความช้ืนท่ีวดัไดโ้ดย เซนเซอร์ ซ่ึงจดัเป็นเซนเซอร์ความช้ืน
สัมพทัธ์และเซ็นเซอร์ความช้ืนสัมบูรณ์ 

https://th.jf-parede.pt/sensors-types-applications


ป้ัมน ้า DC 6v 

 

 

 

 

 

ป้ัมน ้าขนาดเลก็ สามารถใชไ้ฟฟ้ากระแสตรง DC ป้อนไปยงัป้ัมโดยใชแ้รงดนั สามารถใชร่้วมกบั
แผงโซล่าเซลล ์ขนาด 0.5W ขึ้นไป โดยไม่ตอ้งใช ้Battery ไดง้่าย อตัราการไหลของน ้า สามารถท าได ้
80  ลิตรต่อหน่ึงชัว่โมง สามารถท าความสูงไดถึ้ง 40CM - 110 CM ท างานต่อเน่ืองไดย้าวนานสามารถ
ท างานใตน้ ้า 

 

 

มอเตอร์เกลยีว 

 

 

 

 

 

 

 

 เป็นมอเตอร์ท่ีมีลกัษณะเม่ือเราป้อนไฟฟ้าใหก้บัมอเตอร์ท าใหห้มุนเพียงเลก็นอ้ยตามเส้นรอบวง

และหยดุ ซ่ึงต่าง จากมอเตอร์ ทัว่ไปท่ีจะหมุนทนัทีและตลอดเวลาเม่ือป้อนแรงดนัไฟฟ้าขอ้ดีของสเตป็มอ

เตอร์ สามารถก าหนด ต าแหน่งของการหมุนดว้ยตวัเลข(องศาหรือระยะทาง) ไดอ้ยา่งละเอียดโดย ใช้

คอมพิวเตอร์หรือ ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็น เคร่ืองก าหนดและจดัเก็บตวัเลข 



พดัลมระบายความร้อน 

 

 

 

 

 

 

พดัลมระบายความร้อน เป็นเทคโนโลยแีละประสิทธิภาพการท างานของพดัลมระบายความร้อน

ไดถึ้งขั้นผูใ้หญ่แลว้และเทคโนโลยใีหม่ ๆ หลกัการท างานของพดัลมระบายความร้อนจะเกิดขึ้นจากการ

แปลงพลงังานนัน่คือพลงังานไฟฟ้าพลงังานแม่เหลก็ไฟฟ้าพลงังานกลและพลงังานจลน์ หลกัการวงจรแบ่ง

โดยทัว่ไปเป็นรูปแบบต่างๆวงจรใชแ้ตกต่างกนัประสิทธิภาพของพดัลมจะแตกต่างกนั 

 

เซนเซอร์วัดแกส็แอมโมเนีย 

 

 

 

 

 

 

         เซนเซอร์วดัแก็สแอมโมเนีย  แบบส่งสัญญาณออก เป็นเซนเซอร์ขนาดเลก็ โดยเซ็นเซอร์วดัแก๊ส

แอมโมเนีย  สัญญาณ 220mm การวดั -100 US และมีขนาดน ้าหนกั 260 โดยตวัเซนเซอร์มีการออกแบบใหมี้

ขนาดเลก็ ใชง้านง่าย แขง็แรงทนทาน ราคาถูก และมีอายกุารใชง้านยาวนาน สามารถน าไป ประยบุใชก้บั

งานไดห้ลากหลายรูปแบบ โดยตวัเซ็นเซอร์ถูกพฒันาเหมาะส าหรับท าโปรเจคหรือเคร่ืองมือวดัต่างๆ และ

มกัเป็นท่ีนิยมจากคนทัว่โลก 



ป้ัมน ้าอดัแรงดัน 

 

 

 

 

 

 

            ป๊ัมส าหรับเสริมแรงดนั คือระบบท่ีถูกออกแบบมาเพื่อมีหนา้ท่ีในการเพิ่มแรงดนัในระบบท่อ ซ่ึงจะ

ช่วยใหก้ารไหลของน ้ามีความสม ่าเสมอเม่ือเปิดใชง้าน ซ่ึงเหมาะกบัการใชง้านในครัวเรือน ท่ีพกัอาศยัท่ี

จ าตอ้งใชน้ ้าเป็นจ านวนมาก 

 

 

servomoter 

 

 

 

 

  

 

มีหนา้ท่ีขบัเคล่ือนอุปกรณ์ของเคร่ืองจกัรกลหรือระบบของการท างานนั้นๆ ให้เป็นไปตามรูปแบบท่ี 

ไดรั้บค าสั่งจากตวั Servo Driver พร้อมกบัส่งสัญญาณป้อนกลบัใหก้บัตวั Servo Driver วา่ตอนน้ี Servo 

Motor เคล่ือนท่ีดว้ย ความเร็วเท่าไหร่และระยะทางในการเคล่ือนท่ี 

 



3.2แผงผงัขั้นตอนการด าเนินโครงงาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.3โครงสร้างโครงงาน 
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3.4.หลกัการท างาน 

 

หลกัการท างานโดยเราใชต้วั kidbright เป็นตวัสั่งการท่ีจะท าใหอุ้ปกรณ์ต่างๆท่ีเราใช้
ท างานเองโดยอตัโนมติั โดยเราใช ้servo moter เพื่อน าอาหารออกมาและเราใชป้ั้มน ้า DC 6V 
เป็นการน าเอาน ้าออกมา และใชเ้ป็นตวัพดัลมระบายความร้อน เพื่อท่ีจะระบายอากาศในฟาร์ม
เล้ียงไก่ smart farm เรายงัใชห้ลอดไฟ LED เพื่อเพิม่ความสวา่งในฟาร์ม โดยเราสามารถตั้งค่า
ระบบใหม้นัท างานเองไดโ้ดยอตัโนมติั และเรายงัสามารถกดใช ้แอปพลิเคชัน่ blynk ผา่น
โทรศพัทมื์อถือเพื่อสั่งการควบคุมระบบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ 4 

ผลการด าเนินโครงงาน 

 จากการสร้างโครงงานฟาร์มเล้ียงอตัโนมติัน้ี  ผูจ้ดัท าไดศึ้กษาและคน้ควา้ขอ้มูลเก่ียวกบัการเป็นอยูข่อง

ไก่ และไดศึ้กษาเร่ืองการควบคุมและการท างานของอุปกรณ์ท่ีตอ้งใช ้โดยท่ีเราจะควบคุมการท างานน้ีนั้น

ตอ้งใชโ้ปรแกรมดา้นเทคโนโลยเีขา้มาใชเ้พื่อความสะดวกมากขึ้น โดยสั่งผา่นบอร์ด kidbright แลว้เขียน

โคด้เพื่อท่ีจะท าการติดตั้งระบบไวใ้หม้นัท างานเองโดยอตัโนมติั ตามท่ีเราไดส้ั่งการไว ้  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



บทที่ 5 
สรุปและข้อเสนอแนะ 

 

สรุป 

 โครงงานฟาร์มเล้ียงอตัโนมติัน้ี สร้างขึ้นเพื่อเป็นประโยชน์แก่สังคมและส่ิงแวดลอ้มและเป็นตน้แบบ 
ในการพฒันาโครงสร้างโรงเล้ียงไก่ไข่ท่ีสามารถดูแลการท างานของระบบควบคุมอุณหภูมิในโรงเล้ียงไกไข่
ท่ี สามารถควบคุมผา่นโทรศพัท ์และยงัไดเ้รียนรู้การใชเ้ทคโนโลยใีหเ้กิดประโยชน์ สามารถน าไปต่อยอด
ในอนาคตขา้งหนา้ต่อไป 

 

  

ข้อเสนอแนะ  

1- เพิ่มความสะดวกในการเล้ียงดู 
2- สามารถใหอ้าหารและน ้าเอง ตามท่ีเราไดส้ั่งการไว ้
3- เพิ่มเทคโนโลยมีาประยกุตใ์ชใ้นชีวิตประจ าวนั 

4- สามารถน าไปต่อยอดในอนาคตต่อไปได ้

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

https://sites.google.com/a/rimphaka.ac.th/khorngkar-leiyng-ki-phanthu-khi-pheux-sng-serim-phlphlit-khorngkar-xahar-klang-wan/phl-kar-danein-ngan/suksa-du-ngankar-leiyng-ki-phanthu-khi


แหล่งที่อ้างองิ 
 

https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=292 

http://www.vichakarn.nanoi.ac.th/?p=2984 

http://www.thai-explore.net/search_detail/result/4854 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://www.princess-it-foundation.org/project/?p=292&fbclid=IwAR28G-cL7i09PnWribOCubPyag9JSKW5pOTeyhrhYETC5V3cDIo5QyHJFAA
http://www.vichakarn.nanoi.ac.th/?p=2984&fbclid=IwAR29DfZkXUZy-B9y5_EgrzhtRmLJ-UC_ISlW_OCNwsghBHmjKIn23-ZskTA
http://www.thai-explore.net/search_detail/result/4854?fbclid=IwAR3eoQpfgQsnis8ry8dYMyGxMQ07wgodYfCeHlOy83AXdtfukAIZKaniwp8


ภาพผนวก 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 

      เร่ิมตดัไม้ท าโครสร้าง  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ท่อเพ่ือน าอาหารออก  



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 เร่ิมประกอบที่จะน าอาหารออก  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

     
      การต่อวงจรไฟฟ้า   



 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 เขียนโค้ดการท างานของอุปกรณ์ที่จะต้องใช้  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 เร่ิมต่อวงจร 


