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บทคัดย่อ 

ในการจัดท าโครงงานออกแบบระบบการพ่นน  าในโรงเรือนเห็ดแบบแนวตั ง เพื่อแก้ปัญหาให้นักเรยีนกลุ่มอาชีพเพาะเห็ดที่มี

ภาระงานและไม่มเีวลามาดูแลโรงเรือนเห็ด โดยมีวตัถุประสงค์ เพื่อสร้างโรงเรือนเห็ดระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง และเพื่อศึกษาการน า

บอร์ด  Kidbright  มาใช้ในการควบคุมระบบการพ่นน  าแบบแนวตั ง มีกระบวนการท างานโดยวดัความชื นภายในโรงเรือนเห็ดด้วย

เซ็นเซอรต์ามค าสั่งที่ก าหนดในค าสั่งจากบอร์ด Kidbright และใช้แอปพลิเคช่ัน  Blink เพื่อดูการท างานของระบบพ่นน  าในโรงเรือนเหด็ 

พบว่า ระบบสามารถท างานตามเง่ือนไขท่ีต้องการและบรรลุ วัตถุประสงค์ที่ตั งไว้ เมื่อเซนเซอร์ตรวจวัดอุณหภูมิในโรงเพาะเห็ดสูงเกิน

กว่า 30 องศาเซลเซียส จะสั่งให้ระบบพ่นน  าแนวตั งท างาน และเมื่ออุณหภูมติ่ ากว่า 30 องศาเซลเซยีส จะสั่งให้ปั๊มน  าหยุดการท างาน 

และพบว่าจาการให้น  าอย่างสม่ าเสมอและครอบคลุมทั งโรงเรือนเหด็ จะได้ปริมาณผลผลติเพิ่มขึ นและลดภาระในการดูแลโรงเรือนเหด็

ของนักเรียน 

 In the preparation of the project, design the vertical spraying system in the mushroom plant. To solve the 

problem for working students to grow mushrooms with workload and no time to take care of mushroom plants, 

with the aim of building a vertical spraying mushroom plant and to study the introduction of Kidbright boards to 

control vertical spraying systems. There is a process that works by measuring moisture inside the mushroom house 

with sensors as prescribed in the orders from the Kidbright board and using the Blink application to see how the 

water spraying system works in the mushroom plant.  It found that the system can work according to the desired 

conditions and achieve it. The purpose set when the temperature sensor in the mushroom plant exceeds 30 

degrees Celsius. It instructs the vertical spraying system to work, and when the temperature is below 30 degrees 

Celsius. The pump will be stopped and found to provide water regularly and cover the entire mushroom plant. 

Increased productivity and reduced the burden of caring for student mushroom plants. 

 

ค าส าคญั :  โรงเรือนเห็ด   ระบบอัตโนมัติแนวตั ง    KidBright   

   

บทน้า  

ปัจจุบัน โลกได้เข้าสู่ยุคระบบเศรษฐกิจและสังคมดิจิทลั ท่ีเทคโนโลยีดิจิทัลไม่ใดเ้ป็นเพียงเครื่องมือสนับสนุนการศึกษา 

หากแต่จะหลอมรวมเข้ากับวิถีชีวติของคน ด้วยการน าเทคโนโลยีดจิิทัลมาใช้ให้เกิดประโยชนส์ูงสุด ในงานด้านต่าง ๆ โดยเฉพาะงานดา้น

การเกษตร สื่ออุปกรณ์ เทคโนโลยเีป็นอีกแนวทางหนึ่งที่ช่วยแก้ปัญหา ช่วยเสรมิความแข็งแกร่งให้กับเกษตรกรไทยยุค 4.0 ได้อย่างยั่งยนื 

 โรงเรียนราชประชานุเคราะห์ ๕๑ จังหวัดบุรีรมัย์  เป็นโรงเรียนประเภทอยู่ประจ าทีโ่รงเรียน  โดยจัดการศึกษาตามหลักสูตร

การศึกษาขั นพื นฐาน  โดยเน้นการจัดการศึกษาเพื่อการมีงานท า  เน้นให้นักเรียนมีทักษะด้านอาชีพอย่างหลากหลายตามความสนใจและ

ความถนัด โดยกลุ่มอาชีพพื นฐานที่เน้นคือด้านการเกษตร  เพราะเป็นอาชีพท่ีรากฐานของคนไทย อาชีพหน่ึงที่ได้จัดท าและคือการเพาะ



เห็ดนางฟ้าในโรงเรือน ซึ่งเป็นสินค้าเกษตรที่มรีาคาและน่าสนใจ  แต่การเพาะเห็ดนางฟ้า มีปัญหาเรื่องการดูแลจดัการในดา้น วัด

อุณหภูมิ ความชื น การระบายอากาศ และการให้น  า  ซึ่งส่งผลต่อการให้ผลผลิตของเห็ด  ประกอบกับนักเรียนยังต้องเรียนหนังสือไม่มี

เวลา ซึ่งต้องหาแนวทางการแก้ปญัหา และจัดการโรงเรือนเหด็  จึงได้จัดท าการจดัท าระบบรดน  าในโรงเรือนเหด็ด้วยระบบพ่นน  าแบบ

แนวตั ง เพื่อให้ก้อนเห็ดมีผลผลิตมากขึ นและไม่เกิดการเน่าเสยีจากการไดร้ับปรมิาณน  ามากเกินไป  โดยมีองค์ประกอบดังนี  

ระบบควบคมุการเปดิ-ปิดน  าอัตโนมัติ ในโรงเพาะเห็ดระบบอัตโนมัตแิละระบบเซ็นเซอร์ ตรวจวัดอณุหภูมิและความชื นให้อยู่ในระดับที่

เหมาะสม 

 

วัตถุประสงค์ของการวิจัย 

1. เพื่อสร้างโรงเรือนเห็ดระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง  

2. เพื่อศึกษาการน าบอร์ด  Kidbright  มาใช้ในการควบคุมระบบการพ่นน  าแบบแนวตั ง 

 

วิธีด้าเนินการวิจัย 

การวิจัยในครั งนี  กลุม่ผู้วิจัยไดด้ าเนินงานการประยุกต์โดยน าระบบอัตโนมัตมิาควบคุมอณุหภมูิและการใช้น  าในโรงเรียนเห็ด  

ตามรูปแบบโรงเรือนท่ีผู้ด าเนินการก าหนดเพื่อควบคมุการเจรญิเติบโตของเห็ด  ดังนี  

1. ก าหนดรูปแบบของโรงเรือนเหด็  

2. ออกแบบและโครงสร้างระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง 

3. ค าสั่งและระบบการท างานด้วยบอร์ด kidbright 

 

1. ก าหนดรูปแบบของโรงเรือนเหด็ 

 ลักษณะของโรงเรือนเหด็ เป็นรูปหกเหลี่ยม  โรงเรือนวัดจากภายนอกมีขนาด 1.75 เมตร และความสูง  25 เมตร การจดัวาง

ก้อนเห็ดด้านใน จัดในรูปแบบวงกลม  เพื่อให้สอดคล้องกับรูปแบบของระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง ที่ทุกพื นท่ีของโรงเรือนสามารถรับน  าได้

อย่างทั่วถึง  

 

 
รูปที่ 1  โครงสร้างของโรงเรือนเหด็  

 

 



2. ออกแบบและโครงสร้างระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง 

 2.1. ก าหนดรูปแบบค าสั่งในการท างานของเครื่องพ่นน  าในโรงเรือนเห็ดแบบแนวตั ง โดยลักษณะการท างานของระบบควบคุม

อุณหภูมิ ความชื นภายในโรงเรือนเห็ด และการพ่นน  าแนวตั ง   มีการท างานหลายส่วน  โดยมี  บอร์ด Kidbright  เป็นตัวควบคุมการ

ท างานทั งหมด ให้อยู่ในเงื่อนไขของค าสั่ง เพื่อให้พ่นน  าในระดับที่เหมาะสม และสามารถตดิตามการท างานของและข้อมูลการท างานได้

จากแอปพลิเคชั่น Blynk  

 
 

รูปที่ 2   ไดอะแกรมการท างานของระบบพ่นน  าแบบแนวตั ง 

 

 
 

รูปที ่3 อุปกรณ์ที่ใช้ในการท างานร่วมกับบอร์ด Kidbright 

 

3. ค าสั่งและระบบการท างานด้วยบอร์ด Kid bright 
ศึกษาการใช้โปรแกรมเขียนค าสั่งด้วยบอร์ด Kidbright  ใช้ในการออกแบบและเขียนโค้ดค าสั่งเพื่อ  ควบคุมการท างานของ

ระบบต่าง ๆ และตรวจสอบผลการท างานด้วยแอปพลิเคช่ัน  Blynk โดยออกแบบค าสั่งดังนี   



 
รูปที่ 4 ผังงานค าสั่งการท างานของระบบพ่นน  าอัตโนมตั ิ

 

KidBright เป็นบอร์ดที่พัฒนาขึ นเพื่อกระตุ้นศักยภาพการคดิเชิงระบบและการคิดเชิงสร้างสรรค์ในเดก็วัยเรียนผ่านการเรียนรู้

แบบ Learn and Play บอร์ดถูกออกแบบให้มีการแสดงผลและเซนเซอร์แบบง่าย ซึ่งจะท างานสอดคล้องกับชุดค าสั่งควบคุมการท างาน 

โดยผู้เรยีนสามารถออกแบบและสร้างชุดค าสั่งแบบ Block-structured Programming ผ่านแอปพลิเคชันบนสมาร์ทโฟน 

 

 
 

รูปที่  5  บอร์ด Kidbright 

 Blynk ที่เป็น IoT Platform ส าหรับผูเ้ริ่มต้นที่จะเริ่มพัฒนาชิ นงานด้าน Internet of Things (loT) อ่านว่า ไอโอที โดย

สามารถควบคุมการรับส่งข้อมูลทีม่าจากตัวตรวจจับ (Sensor) ผ่านระบบอินเทอร์เนต็ โดยไม่จ าเป็นว่าสมาร์ตโฟนกับอุปกรณ์นั นต้องใช้

ระบบเครือข่ายอินเทอรเ์น็ตเดียวกัน ดังนั นจะสามารถน ามาใช้ในการจัดการเรียนรู้หรืออบรม ส าหรับผูท้ี่ไม่มีพื นฐานได้ 

 



 
รูปที่ 6 แอปพลิเคชั่น  Blynk 

 

 
 

รูปที่ 7 Source code ที่เขียนโดย Kid Bright IDE  
 

 

ผลการวิจัย 

ล าดับขั นตอนการท างานของโปรแกรมที่ใช้ควบคุมการท างานของอุปกรณ์ตา่ง ๆ มี่ล าดับขั นตอนดังนี   
1) เมื่อเปิดแอปพลิเคชัน Blynk เชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตทดสอบการตรวจวัดอุณหภูมิ เซนเซอร์วดัอุณหภูมิ DHT sensor library 

DHT11 สามารถตรวจวัดอณุหภูมภิายในโรงเพาะเหด็เมื่ออุณหภูมสิงูหรือต่ ากว่าที่ก าหนดไว้ โดยตั งอุณหภมูิไวไ้ม่เกิน 30 องศาเซลเซียส
เพราะเป็นอณุหภูมิที่เหมาะสมส าหรับการเจรญิเติบโตของเห็ด 



 
รูปที่ 8  Source code ที่เขียนโดย Kid Bright IDE รับค่าต่างๆ จากอุปกรณ ์

 
2) ทดสอบการควบคุม เปดิ-ปิด รดน  าอัตโนมตัิ ชุดวงจรสวติช์รีเลย์ ท าหน้าที่เป็นสวิตช์ เปดิ-ปิด สั่งให้ปั๊มน  าท างาน เมื่ออุณหภูมิ

สูงเกิน 30 องศาเซลเซียส หรือหยดุการท างานเมื่ออณุหภมูิต่ ากว่า 30 องศาเซลเซียส 

 
 

รูปที่ 9  Source code ที่เขียนโดย Kid Bright IDE สวิตช์ เปิด-ปิด สั่งให้ปั๊มน  าท างาน  
 

 
 

รูปที่ 10 หน้าท่ีเป็นสวิตช์ เปิด-ปิด สั่งให้ปั๊มน  าท างาน 

3) ทดสอบการควบคุม เปดิ-ปิด รดน  าอัตโนมตัิ ท าหน้าที่เป็นสวิตช์ เปิด-ปิด สั่งให้มอเตอร์น  าท างาน 
โดยมีอุปกรณ์ kick sensor เป็นตวัก าหนดให้มอเตอร์เดินขึ น-เดินลง 



 

  
รูปที่ 11  Source code ที่เขียนโดย Kid Bright IDE สวิตช์ เปดิ-ปิด สั่งให้มอเตอร์น  าท างาน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 12 ภาพมอเตอร์น  าท างานโดยมีอุปกรณ์ kick sensor เป็นตัวก าหนดให้มอเตอร์เดินขึ น-เดินลง 
 

4) ทดสอบการแสดงค่าอุณหภูมิให้ผู้ใช้งานทราบผ่านจอ LCD และแสดงที่แอปพลิเคชัน Blynk ท าหน้าท่ีแสดงค่าอุณหภูมิ โดย
สามารถแสดงผลได้ถูกต้องแม่นย า 

   
 

รูปที่ 13 ภาพแสดงค่าอุณหภูมผิ่านจอ LCD และแสดงท่ีแอปพลิเคชัน Blynk 



 

อภิปรายผล 

จากการออกแบบระบบพ่นน  าในโรงเพาะเหด็รูปแบบแนวตั ง มีกระบวนการท างานโดยวดัความชื นภายในโรงเรือนเห็ดด้วย
เซ็นเซอรเ์มื่อความชื นสูงเกิน 30 องศาเซลเซียส ระบบพ่นน  าแนวตั งก็จะท างานและหยุดการท างานเมือ่อุณหภูมติ่ ากว่า 30 องศาเซลเซยีส  
ภายในโรงเรือนเพื่อให้อุณหภูมิและความชื นตรงตามเง่ือนไขท่ีก าหนดในค าสั่งจากบอรด์ Kidbright และสามารถเชื่อมโยงโดยใช้
แอปพลิเคชั่น  Blink ในการดูการท างานของระบบพ่นน  าในโรงเพาะเห็ดได้ 
 

สรุปผลการวิจัย 

 ในการจัดท าโครงงานระบบพ่นน  าในโรงเพาะเหด็แบบแนวตั ง มีวัตถปุระสงค์ เพื่อสร้างโรงเพาะเหด็ระบบพ่นน  าในแนวตั ง  

และเพื่อศึกษาการน าบอร์ด Kidbright มาใช้ในการควบคุมระบบการให้น  าในแนวตั ง ได้ศึกษาข้อมลูทฤษฎีจากเอกสารงานวิจัยต่าง ๆ

และทดสอบการท างานของระบบ พบว่า ระบบสามารถท างานตามเง่ือนไขท่ีต้องการและบรรลุ วัตถุประสงค์ที่ตั งไว้ โดยภายในโรงเพาะ

เห็ดระบบอัตโนมัตินั นจะมีเซนเซอร์ตรวจวดัอุณหภูมิ เมื่ออุณหภมูิภายในโรงเพาะเห็ดสูงเกินกว่า 30 องศาเซลเซยีส ระบบจะสั่งให้ระบบ

พ่นน  าแนวตั งท างาน และเมื่ออุณหภูมิต่ ากว่า 30 องศาเซลเซียส ระบบจะสั่งให้ปั๊มน  าหยุดการท างาน ส่วนภายในโรงเพาะเห็ดระบบ

อัตโนมัติ จะมีโมดลูอัลตราโซนคิเซนเซอร์คอยตรวจวัดความชื นภายใน  และพบว่าจาการให้น  าอย่างสม่ าเสมอและครอบคลุมทั งโรงเหด็ 

จะไดป้ริมาณผลผลติเพิ่มขึ นและลดภาระในการดูแลโรงเพาะเห็ดของนักเรียน 

 

กิตติกรรมประกาศ 

 ขอขอบคุณทางโครงการพัฒนาครแูละเยาวชนกลุ่มด้อยโอกาสด้วยเทคโนโลยดีิจิทัล (Digital Technology) กับการเรียนรู้แบบ

ร่วมกัน (Collaborative Learning) จากากรสร้างสรรค์นวัตกรรม IoT (Internet of Things) ที่ได้ใหค้วามรู้และโอกาสในการเข้าร่วม

กิจกรรม และขอบคณุโครงการเทคโนโลยีสารสนเทศเพื่อการศึกษาของโรงเรียนในชนบท (ทสรช.) ภายใต้ มูลนิธิเทคโนโลยีสารสนเทศ

ตามพระราชด าริสมเด็จพระเทพรตันราชสดุา ฯ สยามบรมราชกุมารี ที่ได้พัฒนาและจัดกิจกรรมเพื่อพัฒนานักเรียนและครูในโครงการ

ประจ าทุกปี  ตลอดจน ขอขอบพระคุณ นางสาวปนัดดา  จันทวงศ์  ผู้อ านวยการโรงเรยีนราชประชานเุคราะห์ ๕๑ จังหวัดบุรรีัมย์ ท่ี

สนับสนุนและส่งเสริม อ านวยความสะดวกในการจัดกิจกรรมโครงงานในโรงเรียน 
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