
บทคัดย่อ

VDO การทำโครงงานเอกสารอ้างอิง

เป้าหมาย/วัตถุประสงค์

1. เพื่อออกแบบและสร้าง ทางลาดอัจฉริยะด้วย AI 
ที่สามารถช่วยเหลือคนพิการขึ้นทางต่างระดับได้
อย่างสะดวกและปลอดภัยและคงความสวยงาม
ของสถาปัตยกรรม
2. เพื่อใช้เทคโนโลยี AI ช่วยเหลือคนผู้พิการ 
3. เพื่อฝึกการสร้างโครงงานจากบอร์ด KidBright
ที่นำมาช่วยเหลือคนพิการและผู้สูงอายุ

กลุ่มเป้าหมาย

ผลการทดสอบ

 1. ทางลาดอัจฉริยะด้วย AI สามารถช่วยเหลือคน
พิการขึ้นทางต่างระดับได้อย่างสะดวกและปลอดภัย
และคงความสวยงามของสถาปัตยกรรม
 2. ทางลาดอัจฉริยะด้วย AI เป็นการใช้เทคโนโลยี AI
ช่วยเหลือคนผู้พิการ ที่สามารถทำงานได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ
 3. นักเรียนได้ฝึกการสร้างโครงงานจากบอร์ด
KidBright ที่นำมาช่วยเหลือคนพิการและผู้สูงอายุ
โดยการจัดทำโครงงานทางลาดอัจฉริยะด้วย AI
(SmartRamp AI: Adaptive Accessibility for
All) ได้สำเร็จตรงตามคุณสมบัติที่ได้กำหนดไว้

ผู้จัดทำ

ทางลาดอัจฉริยะด้วย AI 
(SMARTRAMP AI: ADAPTIVE ACCESSIBILITY FOR ALL)

ทางลาดอัจฉริยะด้วย AI (SmartRamp AI: Adaptive Accessibility for All) 
เป็นอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นช่วยเหลือผู้พิการในการเข้าถึงสถานที่ที่มีทางต่างระดับได้อย่างสะดวก
และปลอดภัย โดยใช้ KidBright ต่อเข้ากับ i-KB1 และ Huskeylens เมื่อเซ็นเซอร์
ตรวจจับวัตถุพบเก้าอี้รถเข็น ก็จะมีทางลาดเลื่อนออกมาให้ผู้พิการได้เลื่อนรถเก้าอี้รถเข็นไป
ทางต่างระดับถัดไป เป็นสิ่งอำนวยความสะดวกที่มีความยืดหยุ่นในการใช้งานพื้นที่และการรักษาความสวยงามของ
สถาปัตยกรรม ช่วยให้ผู้พิการและผู้สูงอายุต้องไม่พึ่งพาผู้อื่นในการช่วยยกเก้าอี้รถเข็นขึ้นโดยบางครั้งอาจทำให้เกิด
อันตรายหรือความลำบากแก่ผู้ใช้เก้าอี้รถเข็นและผู้ช่วยในการเคลื่อนย้าย 
 

ผู้ที่มีความพิการทางร่างกายและผู้สูงอายุ
ที่จำเป็นต้องใช้เก้าอี้รถเข็นในการเคลื่อนที่ 

โครงงานสิ่งประดิษฐ์เพื่อพัฒนาชีวิตและชุมชน
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