
             

 

โครงงาน  ปลูกพืชระบบน ้าวนอัจฉริยะและการตรวจจับโรคพืชด้วย KidBright uAI  
สถานศึกษา  โรงเรียนโมโกรวทิยาคม จังหวัดตาก 
คณะผูจ้ดัทา้  ชัยณรงค์ ปันทิยา, กนกพล แซ่ม้า, ทรงพล บุญเบญจรัตน์ 
ครทูีป่รึกษา  ว่าที่ร้อยตรีศักดิ์ณรงค์ ตัวลือ, นายวัชรินทร์ อาชาคีรี 
 
1.1 ที่มาและความสา้คญั 

โรงเรียนโมโกรวิทยาคมตั งอยู่ในพื นที่เกษตรกรรม ซึ่งเดิมมีการปลูกพืชในโรงเรือนแบบใช้ดิน        
เพ่ือโครงการอาหารกลางวัน และยกระดับการจัดการให้ทันสมัยและดูแลได้ง่ายขึ น จึงมีแนวคิดเปลี่ยนสู่การ
ปลูกพืชแบบไฮโดรโปนิกส์ อย่างไรก็ตามการปลูกระบบนี ยังเผชิญความท้าทายด้านการควบคุมสภาพแวดล้อม
ที่ไม่คงที่และการระบาดของโรคพืชที่สังเกตได้ยากในระยะเริ่มต้น  

ด้วยเหตุนี  จึงได้พัฒนาโครงงานระบบจัดการน ้าวนและวินิจฉัยโรคพืชด้วย KidBright uAI โดยน้า
เทคโนโลยี IoT และ AI มาช่วยควบคุมการไหลเวียนของน ้าและเฝ้าระวังโรคจากใบพืชอย่างแม่นย้า เพ่ือสร้าง
ต้นแบบการเกษตรอัจฉริยะ (Smart Farming) ที่ยั่งยืน  
 

1.2 วตัถปุระสงค ์
1.เพ่ือสร้างชุดปลูกพืชระบบน ้าวนที่ควบคุมอัตโนมัติผ่าน KidBright  
2.เพ่ือพัฒนาโมเดลปัญญาประดิษฐ์ (uAI) ส้าหรับจ้าแนกและตรวจจับโรคจากใบพืช  
3.เพ่ือสร้างระบบแจ้งเตือนผ่าน IoT เมื่อพบโรคหรือสภาวะผิดปกติ  

1.3 ขอบเขตของโครงงาน 
1.พืชที่ศึกษา = ผักครอส  
2.การตรวจจับโรค = โรคใบจุด  
3.การควบคมุ = ระบบปั๊มน ้าวน  

 

2 เอกสารและเทคโนโลยทีีเ่กีย่วข้อง 
ระบบ Hydroponics  การปลูกพืชในน ้าที่ไหลผ่านรากอย่างต่อเนื่องเพ่ือให้ได้รับสารอาหารและ

ออกซิเจน 

KidBright uAI บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ที่รองรับระบบ AI แบบ Edge Computing ช่วยให้
สามารถประมวลผลโมเดล Machine Learning ได้บนตัวบอร์ดโดยตรง 

 
3.วธิกีารดา้เนนิงาน  
       3.1 การออกแบบฮาร์ดแวร์ 

1.ติดตั งเซนเซอร์ SHT31 เพ่ือวัดอุณหภูมิและความชื น  
2.ใช ้Relay ควบคุมปั๊มน ้าขนาด 12V/220V  



3.ติดตั งกล้อง AI Camera ในต้าแหน่งที่ส่องเห็นใบพืชชัดเจน 
3.2 การพัฒนาปัญญาประดิษฐ์ (uAI) 

1.Data Collection เก็บภาพใบปกติและใบที่เป็นโรคอย่างละ 30 ภาพ  
2.Preprocessing  ปรับขนาดภาพและติดป้ายก้ากับ (Labeling) ใน KidBright uAI Platform  
3.Training ฝึกสอนโมเดลแบบ MobileNet  เพ่ือการท้างานที่รวดเร็วบนบอร์ด 
4.Testing ทดสอบความแม่นย้าด้วยชุดข้อมูลใหม่ 

3.3 การเขียนโปรแกรมควบคุม 
1.ส่วนควบคุมสภาวะ หากอุณหภูมิ > 30°C ระบบจะสั่งให้เพิ่มการหมุนเวียนน ้า  
2.ส่วนตรวจจับ  สแกนใบพืชทุก 1 ชั่วโมง หากพบความผิดปกติด้วยความเชื่อมั่นเกิน 80%        
จะแจ้งเตือนผ่าน LINE Notify  

 
4. ผลการดา้เนนิงานและวเิคราะห์ขอ้มลู 
     4.1 ผลการควบคุมสภาวะแวดล้อม  

สภาวะ การท้างานของระบบ สถานะ 

อุณหภูมิ > 30°C ปั๊มน ้าท้างานต่อเนื่อง ผ่าน 
4.2 ผลการตรวจจับโรค (AI Accuracy)  

จากการทดสอบด้วยชุดข้อมูล 30 ภาพ พบค่าความแม่นย้าดังนี  
1.ใบปกต ิความแม่นย้า 95%  
2.โรคใบจุด  ความแม่นย้า 88%  

5.สรปุผลและข้อเสนอแนะ 
   5.1 สรุปผล 

ระบบสามารถท้างานได้ตามวัตถุประสงค์ ทั งการรักษาอุณหภูมิของน ้าให้อยู่ในเกณฑ์เหมาะสม  
และการใช้ AI แจ้งเตือนโรคพืชได้อย่างมีประสิทธิภาพ ซึ่งช่วยลดเวลาและความผิดพลาดจากการตรวจสอบ
ด้วยตาเปล่า 
   5.2 ข้อเสนอแนะ 

ควรติดตั งกล้องเพ่ิมหลายจุดเพ่ือให้ครอบคลุมกรณีแปลงปลูกมีขนาดใหญ่ 
ควรเพิ่มการตรวจวัดค่า pH และ EC (ความเข้มข้นปุ๋ย) ในน ้า เพื่อให้ระบบมีความสมบูรณ์ยิ่งขึ น 
 

   


