
ผลการดำเนินงาน
    1 ผลการควบคุมสภาวะแวดล้อม

สถานศึกษา โรงเรียนโมโกรวิทยาคม จังหวัดตาก 
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ครูที่ปรึกษา ว่าที่ร้อยตรีศักดิ์ณรงค์ ตัวลือ, นายวัชรินทร์ อาชาคีรี

ปลูกพืชระบบน้ำวนอัจฉริยะและการตรวจจับโรคพืชด้วย 
KidBright uAI

โรงเรียนโมโกรวิทยาคม

โครงงาน โครงงาน 

วัตถุประสงค์ 
     1. เพื่อสร้างชุดปลูกพืชระบบน้ำวนที่ควบคุมอัตโนมัติผ่าน KidBright    
     2. เพื่อพัฒนาโมเดลปัญญาประดิษฐ์ (uAI) สำหรับจำแนกและตรวจจับโรคจากใบพืช   
     3. เพื่อสร้างระบบแจ้งเตือนผ่าน IoT เมื่อพบโรคหรือสภาวะผิดปกติ

กลุ่มเป้าหมาย 
   1. ผู้ที่สนใจศึกษาการปลูกผักครอส 
   2. เกษตรกรในพื้นที่เกษตรกรรม

  ที่มาและความสำคัญ 
          โรงเรียนโมโกรวิทยาคมตั้งอยู่ในพื้นที่เกษตรกรรม ซึ่งเดิมมีการปลูกพืชในโรงเรือนแบบใช้ดิน เพื่อโครงการอาหารกลางวัน และ
ยกระดับการจัดการให้ทันสมัยและดูแลได้ง่ายขึ้น จึงมีแนวคิดเปลี่ยนสู่การปลูกพืชแบบ  ไฮโดรโปนิกส์อย่างไรก็ตามการปลูกระบบนี้       
ยังเผชิญความท้าทายด้านการควบคุมสภาพแวดล้อมที่ไม่คงที่และการระบาดของโรคพืชที่สังเกตได้ยากในระยะเริ่มต้นด้วยเหตุนี้                    
จึงได้พัฒนาโครงงานระบบจัดการน้ำวนและวินิจฉัยโรคพืชด้วย KidBright uAI โดยนำเทคโนโลยี IoT และ AI มาช่วยควบคุมการไหล
เวียนของน้ำและเฝ้าระวังโรคจากใบพืชอย่างแม่นยำ เพื่อสร้างต้นแบบการเกษตรอัจฉริยะ (Smart Farming) ที่ยั่งยืน

          โครงงานนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อสร้างชุดปลูกพืชระบบน้ำวนอัตโนมัติ พัฒนาโมเดลปัญญาประดิษฐ์ (uAI) สำหรับวินิจฉัยโรคพืช           

และสร้างระบบแจ้งเตือนผ่าน IoT โดยมีขอบเขตการศึกษาเน้นไปที่การตรวจจับโรคใบจุดในผักครอส วิธีการดำเนินงาน ประกอบด้วยการติด

ตั้งเซนเซอร์ SHT31 เพื่อวัดอุณหภูมิและความชื้น และใช้ AI Camera ในการถ่ายภาพใบพืช ในส่วนของปัญญาประดิษฐ์ ได้มีการเก็บข้อมูล

ภาพใบพืชปกติและใบที่เป็นโรคอย่างละ 30 ภาพ เพื่อนำไปฝึกสอนโมเดลแบบ MobileNet บน KidBright uAI Platform โดยระบบจะ

ทำการสแกนใบพืชทุก 1 ชั่วโมง หากตรวจพบความผิดปกติด้วยค่าความเชื่อมั่นเกิน 80% ระบบจะแจ้งเตือนผ่าน LINE Notify ทันที

นอกจากนี้ยังมีระบบควบคุมสภาวะแวดล้อมอัตโนมัติ โดยหากอุณหภูมิสูงกว่า 30°C ระบบจะสั่งให้ปั๊มน้ำทำงานต่อเนื่องเพื่อเพิ่มการ

หมุนเวียนของน้ำ 

              ผลการดำเนินงาน พบว่าระบบสามารถควบคุมสภาวะแวดล้อมได้ตามเงื่อนไขที่กำหนด ด้านความแม่นยำของ AI ในการตรวจจับ

โรค พบว่าการจำแนกใบปกติมีความแม่นยำ 95% และการตรวจจับโรคใบจุดมีความแม่นยำ 88% สรุปได้ว่าโครงงานนี้สามารถช่วยลดเวลา

และความผิดพลาดจากการตรวจสอบด้วยตาเปล่า และเป็นต้นแบบการเกษตรอัจฉริยะที่ยั่งยืนได้

2 ผลการตรวจจับโรค (AI Accuracy) 
     จากการทดสอบด้วยชุดข้อมูล 30 ภาพ พบค่าความแม่นยำ ดังนี้     
1.  ใบปกติความแม่นยำ 95% 

   2. โรคใบจุดความแม่นยำ 88% 

สรุปผลและข้อเสนอแนะ 
    1. สรุปผล ระบบสามารถำงานได้ตามวัตถุประสงค์ ทั้งการรักษาอุณหภูมิของน้ำให้อยู่ในเกณฑ์เหมาะสม และการใช้
AI แจ้งเตือนโรคพืชได้อย่างมีประสิทธิภาพ ซึ่งช่วยลดเวลาและความผิดพลาดจากการตรวจสอบด้วยตาเปล่า 
    2. ข้อเสนอแนะ ควรติดตั้งกล้องเพิ่มหลายจุดเพื่อให้ครอบคลุมกรณีแปลงปลูกมีขนาดใหญ่      ควรเพิ่มการตรวจ
วัดค่า pH และ EC (ความเข้มข้นปุ๋ย) ในน้ำ เพื่อให้ระบบมีความสมบูรณ์ยิ่งขึ้น
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บทคัดย่อ

ขอบเขตของโครงงาน 
     1. พืชที่ศึกษา = ผักครอส 
     2. การตรวจจับโรค = โรคใบจุด 
     3. การควบคุม = ระบบปั๊มน้ำวน

ประเภทสิ่งประดิษฐ์สมองกลฝังตัว ระดับ ม.ต้น


