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คณะผู้จัดทำ

กลุ่มเป้าหมายหรือผู้ใช้งาน

สรุปผลการทดลอง

เป้าหมายของการทำโครงงานหรือปัญหาที่ต้องการแก้ไข

บทคัดย่อ

เอกสารอ้างอิง

ผลการทดสอบตามวัตถุประสงค์/เป้าหมาย

โครงงาน และพัฒนาโครงงาน Smart Veggie Farm มีที่มาจากความไม่แน่นอนของสภาพภูมิอากาศ และปัญหาการ

ควบคุมคุณภาพผลผลิตให้สม่ำเสมอ โครงงานนี้จึงมีวัตถุประสงค์เพื่อ ออกแบบและพัฒนาระบบฟาร์มอัจฉริยะแบบควบคุม
สภาพแวดล้อมโดยใช้เทคโนโลยี เป็นแกนหลักในการขับเคลื่อนวิธีการดำเนินงานประกอบด้วยการติดตั้ง ชุดเซ็นเซอร์ เพื่อเก็บ
รวบรวมข้อมูลสำคัญของสภาวะแวดล้อม เช่น อุณหภูมิ ความชื้น ปริมาณแสง และค่าความเป็นกรด -ด่าง ของสารละลายธาตุ
อาหาร ระบบจะทำการประมวลผลข้อมูลแบบ เรียลไทม์ และส่งสัญญาณเพื่อสั่งการทำงานของอุปกรณ์ควบคุมอัตโนมัติเช่น 

ปั  ๊มน้ำ, อุณหภูมิ, และระบบแสง เพื่อให้สภาวะแวดล้อมภายในฟาร์มอยู่ในช่วงที่เหมาะสมที่สุดต่อการเจริญเติบโตของพืช
ตลอด 24 ชั่วโมง

ผลการทดสอบประสิทธิภาพในการทำงานของ Smart Veggie Farm ที่ควบคุมด้วย GoGo Board พบว่าโครงงาน 
Smart Veggie Farm ที่ควบคุมด้วย GoGo Board สามารถสั่งการให้ระบบทำงานตามเงื่อนไขที่กำหนดได้อย่างแม่นยำและ
เท่ียงตรง คิดเป็น (ร้อยละ 100) และสามารถนำโครงงานนี้ไปประยุกต์ใช้จริงได้  

1) เพ่ือออกแบบและพัฒนา Smart Veggie Farm
2) เพ่ือทดสอบการทำงานของ Smart Veggie Farm 
ว่าทำงานตามเงื่อนไขที่วางไว้อย่างแม่นยำและเที่ยงตรง
3) เพ่ือช่วยอำนวยความสะดวกในการดูแลแปลงผัก

ชุมนุมเกษตร โรงเรียนพระปริยัติธรรมวัดภูเก็ต
ตำบลวรนคร  อำเภอปัว  จังหวัดน่าน

ผลการทดสอบประสิทธิภาพในการทำงานของ Smart 
Veggie Farm ที่ควบคุมด้วย GoGo Board พบว่าโครงงาน 
Smart Veggie Farm ที่ควบคุมด้วย GoGo Board สามารถ
สั่งการให้ระบบทำงานตามเงื ่อนไขที่กำหนดได้อย่างแม่นยำ
และเที่ยงตรง คิดเป็น (ร้อยละ 100) และสามารถนำโครงงาน
นี้ไปประยุกต์ใช้จริงได้

จากการทดสอบการควบคุมการทำงานของGoGo Board
สามารถสั่งการให้ Smart Veggie Farm ทำงานตามเงือนไข
ที่กำหนด จำนวน 100 ครั้ง
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