
1.นายฤชุวิญญ์  ภักดี                ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 5
2.นางสาวบุณยานุช  กองเพ็ชร    ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 5
 3.นางสาวสโรชา  สังวร              ชั้นมัธยมศึกษาปีที่ 4

สิ่งประดิษฐ์สมองกล ระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะ

โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร์  สำนักบริหารงานการศึกษาพิ เศษ
สำนักงานคณะกรรมการการศึกษาขั้นพื้ นฐาน  กระทรวงศึกษาธิการ

โครงงาน

จัดทำโดย

ครูที่ปรึกษา
1.นายสุริยา วงค์จันทร์

2.นายวิชญ์ยุทธ  ไชยพรพัฒนา



สารบัญ  

 

                                                                                                                     หน*า 

ช่ือโครงงาน               1 

ช่ือคณะผู1จัดทำ(นักเรียน)           1 

ช่ือครูท่ีปรึกษา             1 

บทคัดยAอ             1 

นิยามศัพทFเฉพาะ                     2 

ท่ีมาและความสำคัญของปOญหา                                                                                       3 

วัตถุประสงคFของโครงงาน          4 

ขอบเขตของโครงงาน          4 

การทบทวนวรรณกรรม          5 

รายละเอียดส่ิงประดิษฐF          6 

วิธีการดำเนินงาน           9 

สรุปผลการดำเนินงาน          15 

ข1อเสนอแนะ           16 

เอกสารอ1างอิง           17 
 



 1 

ช่ือโครงงาน โครงงานส่ิงประดิษฐ0สมองกล ระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะ 

คณะผู0จัดทำ(นักเรียน)    1.นายฤชุวิญญ0  ภักดี    ช้ันมัธยมศึกษาปMท่ี 5 

2.นางสาวบุณยานุช  กองเพ็ชร ช้ันมัธยมศึกษาปMท่ี 5 

3.นางสาวสโรชา  สังวร  ช้ันมัธยมศึกษาปMท่ี 4 

ช่ือครูท่ีปรึกษา นายสุริยา  วงค0จันทร0, นายวิชญ0ยุทธ  ไชยพรพัฒนา 

 

บทคัดย=อ 

ช่ือโครงงาน: ระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะ คณะผู\จัดทำ: นายฤชุวิญญ0 ภักดี, นางสาวบุณยานุช กองเพ็ชร, นางสาว

สโรชา สังวร ครูท่ีปรึกษา: นายสุริยา วงค0จันทร0, นายวิชญ0ยุทธ ไชยพรพัฒนา สถานศึกษา: โรงเรียนโสตศึกษา

จังหวัดสุรินทร0  

โครงงานน้ีมีวัตถุประสงค0เพ่ือพัฒนาระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะสำหรับโรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0 

เพ่ือช̀วยลดภาระงานของนักเรียนและประหยัดน้ำและเวลา รวมถึงเพ่ือแก\ปbญหาพืชพรรณเสียหายจากการท่ี

นักเรียนไม̀สามารถมารดน้ำได\ตามเวลาท่ีกำหนดเน่ืองจากติดภารกิจอ่ืน เช̀น การรับประทานอาหาร และช̀วยลด

ปbญหาความล̀าช\าในการเช็คยอดนักเรียนของครูเวร  

ระบบดังกล̀าวถูกพัฒนาโดยใช\บอร0ดสมองกลฝbงตัว Kidbright เปmนชุดควบคุมหลัก ทำงานร̀วมกับชุดโซลิ

นอยด0วาล0วและปboมน้ำขนาด 320 วัตต0 โดยใช\พลังงานสะอาดจากแผงโซล̀าเซลล0ขนาด 50 วัตต0 แบตเตอร่ี 12 โวลต0 

และชาร0จเจอร0 ระบบสามารถส่ังการได\ 2 รูปแบบ คือ การกดสวิตช0โดยตรงบนตัวบอร0ด และการส่ังการระยะไกล

ผ̀านระบบ Internet of Things (IoT) ด\วยแอปพลิเคชัน Kidbright บนโทรศัพท0มือถือ นอกจากน้ียังมีการติดต้ัง

สัญญาณไฟปสดงสถานะการทำงานของระบบท่ีชุดติดต้ัง  

จากผลการทดสอบประสิทธิภาพพบว̀า ระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะสามารถทำงานได\ถูกต\องตาม

ชุดคำส่ังท่ีเขียนข้ึน สามารถส่ังการได\ท้ังในระยะใกล\และระยะไกลผ̀านเครือข̀ายอินเทอร0เน็ตไร\สายได\อย̀างรวดเร็ว 

ระบบช̀วยให\นักเรียนสามารถรดน้ำแปลงผักได\ทุกท่ีทุกเวลา ส̀งผลให\พืชผักได\รับน้ำอย̀างสม่ำเสมอ ลดความ

เสียหายของผลผลิต และช̀วยให\การบริหารจัดการเวลาของครูและนักเรียนภายในโรงเรียนมีความคล̀องตัวมากข้ึน 
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นิยามศัพทBเฉพาะ (Definition of Terms) 

บอรBดสมองกลฝVงตัว KidBright: หมายถึง บอร0ดวงจรอิเล็กทรอนิกส0ท่ีใช\สำหรับการเขียนชุดคำส่ัง (Coding) เพ่ือ

ควบคุมการทำงานของระบบรดน้ำ โดยมีความสามารถในการเช่ือมต̀ออินเทอร0เน็ตไร\สาย (Wireless) และ

ประมวลผลคำส่ังเพ่ือส่ังการอุปกรณ0ต̀าง ๆ เช̀น ปboมน้ำและวาล0วไฟฟ}า  

อินเทอรBเน็ตสรรพส่ิง (Internet of Things: IoT): หมายถึง เทคโนโลยีท่ีช̀วยให\อุปกรณ0อิเล็กทรอนิกส0สามารถ

เช่ือมต̀อและส่ือสารกันได\ผ̀านเครือข̀ายอินเทอร0เน็ต ซ่ึงในโครงงานน้ีใช\เพ่ือให\ผู\ใช\งานสามารถส่ังการเป~ด-ป~ดการรด

น้ำแปลงผักได\จากระยะไกลผ̀านแอปพลิเคชันบนโทรศัพท0มือถือ  

โซลินอยดBวาลBว (Solenoid Valve): หมายถึง วาล0วควบคุมทิศทางน้ำท่ีทำงานด\วยแรงขับเคล่ือนจาก

แม̀เหล็กไฟฟ}า ทำหน\าท่ีรับสัญญาณไฟฟ}าจากบอร0ด KidBright ผ̀านโมดูลรีเลย0 (Relay Module) เพ่ือเป~ดหรือป~ด

การจ̀ายน้ำไปยังสปริงเกอร0ในแปลงผัก 
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บทนำ 

ท่ีมาและความสำคัญของปVญหา 

ในปbจจุบัน เทคโนโลยีเกษตรอัจฉริยะ (Smart Farming) และอินเทอร0เน็ตสรรพส่ิง (Internet of Things: IoT) ได\

เข\ามามีบทบาทสำคัญในการเพ่ิมประสิทธิภาพการเพาะปลูกและการบริหารจัดการทรัพยากรน้ำอย̀างย่ังยืน 

โดยเฉพาะอย̀างย่ิงในการจัดการเรียนรู\ท่ีมุ̀งเน\นการบูรณาการทักษะชีวิตเข\ากับหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง

ตามแนวพระราชดำริ  

โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0 ได\ให\ความสำคัญกับการสร\างทักษะอาชีพด\านเกษตรกรรม โดยจัดให\มี

แปลงเกษตรสาธิตสำหรับนักเรียนทุกระดับช้ัน ต้ังแต̀อนุบาลจนถึงมัธยมศึกษาปMท่ี 6 เพ่ือให\นักเรียนได\เรียนรู\ผ̀าน

การลงมือปฏิบัติจริง อย̀างไรก็ตาม จากการดำเนินงานท่ีผ̀านมาพบข\อจำกัดสำคัญหลายประการ คือ ช̀วงเวลาใน

การรดน้ำแปลงผักมักคาบเก่ียวกับเวลาพักรับประทานอาหารของนักเรียน ส̀งผลให\เกิดความไม̀สม่ำเสมอในการ

ดูแล เน่ืองจากนักเรียนบางส̀วนไม̀สามารถรับผิดชอบภารกิจได\ครบถ\วน ทำให\ผลผลิตเกิดความเสียหายจากการ

ขาดน้ำ นอกจากน้ี การท่ีตัวแทนนักเรียนต\องกระจายตัวไปตามแปลงผักจำนวนมากในเวลาเดียวกัน ยังส̀งผล

กระทบต̀อระบบการบริหารจัดการของโรงเรียน โดยทำให\ครูเวรไม̀สามารถเช็คยอดจำนวนนักเรียนให\ครบถ\วนและ

เกิดความล̀าช\าในภารกิจด\านอ่ืน  

ด\วยเหตุน้ี คณะผู\จัดทำจึงมีแนวคิดในการพัฒนานวัตกรรม "ระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะ" โดยประยุกต0ใช\

บอร0ดสมองกลฝbงตัว Kidbright เปmนตัวควบคุมหลัก เพ่ือเปล่ียนรูปแบบการรดน้ำจากการใช\แรงงานคนมาเปmนการ

ควบคุมผ̀านระบบเทคโนโลยีท่ีแม̀นยำ ระบบน้ีไม̀เพียงแต̀จะช̀วยประหยัดเวลาและทรัพยากรน้ำเท̀าน้ัน แต̀ยัง

ออกแบบมาให\สอดคล\องกับวิถีชีวิตในโรงเรียน โดยสามารถส่ังการผ̀านสมาร0ทโฟน ซ่ึงเปmนรูปแบบการส่ือสารท่ี

เข\าถึงได\ง̀ายและมีประสิทธิภาพสำหรับท้ังครูและนักเรียน  

การพัฒนาระบบน้ีจึงไม̀เปmนเพียงการแก\ปbญหาด\านการเกษตรในโรงเรียนเท̀าน้ัน แต̀ยังเปmนพ้ืนท่ีให\

นักเรียนได\ฝ�กฝนบทบาทการเปmน "นักนวัตกร" ท่ีรู\จักนำเทคโนโลยีสมัยใหม̀มาประยุกต0ใช\แก\ปbญหาในชีวิตจริง 

พร\อมท้ังยกระดับแปลงเกษตรของโรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0ให\เปmนศูนย0การเรียนรู\เกษตรอัจฉริยะท่ีสมบูรณ0

แบบ 
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วัตถุประสงคBของโครงงาน 

1.เพ่ือออกแบบและพัฒนาระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะด\วยเทคโนโลยีอินเทอร0เน็ตสรรพส่ิง (IoT) สำหรับ

ใช\งานภายในโรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0  

2.เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการบริหารจัดการน้ำในแปลงเกษตร ช̀วยประหยัดเวลา และลดความเสียหาย

ของผลผลิตท่ีเกิดจากการดูแลไม̀ท่ัวถึง  

3.เพ่ือสร\างนวัตกรรมต\นแบบท่ีช̀วยแก\ไขปbญหาความล̀าช\าในการปฏิบัติภารกิจของนักเรียนและครูเวร 

4.เพ่ือส̀งเสริมและพัฒนาทักษะด\านการสร\างสรรค0นวัตกรรมและการแก\ปbญหาด\วยกระบวนการทาง

วิศวกรรมให\แก̀คณะผู\จัดทำ 

 

ขอบเขตของโครงงาน 

1. ขอบเขตด0านเน้ือหา 

- พัฒนาระบบรดน้ำท่ีสามารถควบคุมการเป~ด-ป~ดน้ำผ̀านเครือข̀ายอินเทอร0เน็ตไร\สาย (Wireless)  

- ระบบต\องสามารถส่ังการได\ 2 รูปแบบ คือ การควบคุมโดยตรงผ̀านปุ�มกดบนตัวเคร่ือง และการควบคุม

ระยะไกลผ̀านสมาร0ทโฟน  

2. ขอบเขตด0านฮารBดแวรBและซอฟตBแวรB 

- ชุดควบคุมหลัก: ใช\บอร0ดสมองกลฝbงตัว KidBright ในการประมวลผลและเช่ือมต̀อระบบ IoT  

- ระบบพลังงาน: ใช\พลังงานทดแทนจากแผงโซล̀าเซลล0 (Solar Cell) ขนาด 50 วัตต0 ร̀วมกับแบตเตอร่ี 12 

โวลต0 เพ่ือให\ระบบทำงานได\อย̀างอิสระ  

- ระบบจัดการน้ำ: ควบคุมปboมน้ำขนาด 320 วัตต0 และโซลินอยด0วาล0ว (Solenoid Valve) เพ่ือควบคุม

ทิศทางและการจ̀ายน้ำไปยังสปริงเกอร0  

 - ระบบซอฟต0แวร0: พัฒนาชุดคำส่ังด\วยโปรแกรม KidBright และใช\แอปพลิเคชัน KidBright บนมือถือใน

การส่ังการ  

3. ขอบเขตด0านพ้ืนท่ี 

- ดำเนินการติดต้ังและทดสอบ ณ แปลงเกษตรตามแนวพระราชดำริ โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0 
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การทบทวนวรรณกรรม (Literature Review) 

1. บอร0ดสมองกลฝbงตัว KidBright 

บอร0ด KidBright เปmนบอร0ดสมองกลฝbงตัวท่ีพัฒนาข้ึนโดยเนคเทค (NECTEC) เพ่ือส̀งเสริมการเรียนรู\ด\าน

การเขียนโปรแกรมในรูปแบบการใช\บล็อกคำส่ัง (Block-based Programming) ท่ีเข\าใจง̀าย บอร0ดน้ีมีจุดเด̀นคือ

การติดต้ังเซนเซอร0พ้ืนฐานมาในตัว เช̀น เซนเซอร0วัดอุณหภูมิและแสงสว̀าง พร\อมท้ังมีความสามารถในการเช่ือมต̀อ

อินเทอร0เน็ตไร\สาย (Wireless) เพ่ือใช\งานในรูปแบบ Internet of Things (IoT) ซ่ึงช̀วยให\สามารถรับ-ส̀งข\อมูลและ

ส่ังการอุปกรณ0ไฟฟ}าผ̀านแอปพลิเคชันบนมือถือได\ในระยะไกล  

2. เทคโนโลยี Internet of Things (IoT) กับการเกษตร 

Internet of Things หรือ IoT คือการเช่ือมโยงอุปกรณ0ต̀าง ๆ เข\ากับเครือข̀ายอินเทอร0เน็ต ทำให\ผู\ใช\สามารถ

ควบคุมและติดตามการทำงานของอุปกรณ0ได\ทุกท่ีทุกเวลา ในด\านการเกษตรอัจฉริยะ (Smart Farming) 

เทคโนโลยีน้ีถูกนำมาใช\เพ่ือบริหารจัดการทรัพยากรน้ำอย̀างแม̀นยำ ระบบสามารถส่ังเป~ด-ป~ดการรดน้ำผ̀าน

โทรศัพท0มือถือ ช̀วยลดภาระการใช\แรงงานคนและลดความผิดพลาดจากการดูแลท่ีไม̀สม่ำเสมอ  

3. ระบบพลังงานแสงอาทิตย0 (Solar Power System) 

เพ่ือให\ระบบสามารถทำงานได\ในพ้ืนท่ีแปลงเกษตรท่ีอาจเข\าถึงไฟฟ}าได\ยาก จึงมีการประยุกต0ใช\พลังงานสะอาด

จากแสงอาทิตย0  ซ่ึงประกอบด\วยองค0ประกอบหลักดังน้ี: 

- แผงโซล̀าเซลล0 (Solar Panel): ทำหน\าท่ีเปล่ียนพลังงานแสงอาทิตย0เปmนพลังงานไฟฟ}า  

- โซล̀าชาร0จเจอร0 (Solar Charger): ทำหน\าท่ีควบคุมการชาร0จประจุไฟฟ}าเข\าสู̀แบตเตอร่ีเพ่ือ

ถนอมอายุการใช\งานและป}องกันกระแสไฟไหลย\อนกลับ  

- แบตเตอร่ี (Battery): ทำหน\าท่ีเก็บสำรองพลังงานไฟฟ}าไว\ใช\ในเวลาท่ีไม̀มีแสงแดด  

4. อุปกรณ0ควบคุมการจ̀ายน้ำ (Relay and Solenoid Valve) การเช่ือมต̀อบอร0ดสมองกลเข\ากับอุปกรณ0

ไฟฟ}าท่ีมีกำลังสูง ต\องใช\ตัวกลางในการควบคุม: 

- โมดูลรีเลย0 (Relay Module): ทำหน\าท่ีเปmนสวิตช0อิเล็กทรอนิกส0ท่ีรับสัญญาณแรงดันต่ำจาก

บอร0ด KidBright เพ่ือไปควบคุมการเป~ด-ป~ดอุปกรณ0ไฟฟ}าท่ีมีแรงดันสูง เช̀น ปboมน้ำ  

- โซลินอยด0วาล0ว (Solenoid Valve): เปmนวาล0วท่ีควบคุมการเป~ด-ป~ดด\วยไฟฟ}า โดยใช\อำนาจ

แม̀เหล็กในการดึงแกนวาล0วเพ่ือให\น้ำไหลผ̀าน  เหมาะสำหรับการนำมาใช\ในระบบรดน้ำอัตโนมัติ 
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รายละเอียดส่ิงประดิษฐB 

1.วัสดุอุปกรณ0ท่ีใช\ 

บอร0ด Kidbright 

 

บอร0ด Kidbright สำหรับการเขียนคำส่ังในการ

ควบคุมระบบ จำนวน 1  บอร0ด 

 

 

Module รีเลย0 

Relay 

สำหรับการรับคำส่ังจากบอร0ด Kidbright เพ่ือเป~ด

โซลินอยด0 

 

ปล๊ักไฟ 
ปล๊ักไฟสำหรับต̀อชุดโซลินอยด0เข\ากับ Module 

รีเลย0 Relay 

 

อุปกรณ0แจ\งเตือน 

หลอดไฟ LED แจ\งสถานะการทำงานของระบบ 

 

 

แอพพลิเคช่ัน Kidbright    

   



 7 

ระบบน้ำ 

 

ปb�มน้ำขนาด 320 วัตต0    1 ตัว          

 

 

                        

 

โซลินอยด0วาล0ว 1 ตัว 

 

 

 
 

ท̀อน้ำ PVC 

 
สปริงเกอร0 

 

แหล̀งพลังงาน 

สำหรับชุดควบคุม 

แผงโซล̀าเซลล0  ขนาด  50W. จำนวน 1 แผง    

 

 

   

 
แบตเตอร่ี  ขนาด 12 V. จำนวน 1 ก\อน 
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ชาร0ตเจอร0  จำนวน 1 ตัว 

 

 

 
 

เบรกเกอร0 2 ตัว 

 

 

2.โครงสร\างและส̀วนประกอบ 

 
3. คุณสมบัติของส่ิงประดิษฐ0 

 เปmนระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะ โดยทำงานผ̀านชุดคำส่ังท่ีเขียนลงบนบอร0ดสมองกลฝbงตัว Kidbright 

สามารถส่ังการทำงานได\จากโทรศัพท0มือถือผ̀านแอพพลิเคช่ัน  Kidbright เน่ืองจากบอร0ดมีความสามารถในการ

เช่ือมต̀ออินเตอร0เน็ตไร\สาย(Wireless) จึงทำให\บอร0ดมีความสามารถในการใช\ระบบ Internet of Thing(IoT) และ

3 
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เป~ดการทำงานโดยตรงจากการกดสวิทต0คำส่ังบนบอร0ด Kidbright โดยตรง เพ่ือส่ังเป~ดการทำงานของปboมน้ำสำหรับ

รดแปลงผักเพ่ือความประหยัดน้ำและประหยัดเวลา มีการรดน้ำท่ีท่ัวถึง ครอบคลุมพ้ืนท่ีแปลงเกษตร 

 

วิธีการดำเนินงาน 

 1. ข้ันตอนและการออกแบบ 

  - ลงพ้ืนท่ีสำรวจแปลงผัก จุดเดินระบบน้ำ และจุดติดต้ังระบบชุดควบคุม 

  - ประชุม วางแผน ระบบการทำงานเบ้ืองต\นท่ีต\องการแก\ปbญหา 

 

  
 

  - ออกแบบ และเขียนโค�ดคำส่ังบนโปรแกรม Kidbright และทดลองระบบเบ้ืองต\นก̀อนประกอบ 
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2. การจัดทำผังงาน (Flowchart) 

 

 
 

เริ่มตน 

ระบบพรอม

ทํางาน 

สวิตช 1 เปดระบบรด

น้ํา 

สวิตช์ ( ปิดระบบรด

นํ 0า 

ปมน้ํา เปด/ปด ตาม

คําสั่ง 

สิ้นสุด 

ระบบแจงเตือนผานไลน 
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3. การสร\างชุดคำส่ัง(แสดงภาพการเขียนโค\ดคำส่ัง) 

 

 
เขียนโค\ดคำส่ังและทำการทดสอบการทำงานบนบอร0ด Kidbright 
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4. การประกอบช้ินงานและโครงสร\าง 

 
ประกอบชุดกล̀องอุปกรณ0ควบคุม 

 
ประกอบชุดกล̀องอุปกรณ0ควบคุม 

 
ประกอบชุดรับคำส่ังควบคุมการทำงานปboมน้ำ 

 
ประกอบชุดรับคำส่ังควบคุมการทำงานปboมน้ำ 

 
ประกอบระบบน้ำตามท่ีวางแผนไว\ 

 
ประกอบระบบน้ำตามท่ีวางแผนไว\ 
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ประกอบระบบน้ำตามท่ีวางแผนไว\ 

 
ประกอบระบบน้ำตามท่ีวางแผนไว\ 

 
ประกอบชุดควบคุม ณ สถานท่ีจริง 

 
ประกอบชุดควบคุม ณ สถานท่ีจริง 

 
ประกอบชุดควบคุม ณ สถานท่ีจริง 

 
ประกอบชุดควบคุม ณ สถานท่ีจริง 
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5. การทดสอบประสิทธิภาพการทำงาน 

  
 ทดสอบการทำงาน โดยการประกอบชุดควบคุมเข\ากับระบบน้ำโดยการป}อนคำส่ังท่ีเขียนข้ึนลงบนบอร0ด 

Kidbright เร่ิมต\นโดยการสังเกตไฟสถานะต̀อไปน้ี คือ 1. ไฟสีเขียวบนบอรBดสว̀างข้ึนคือสถานการณ0เช่ือมต̀อ

อินเตอร0เน็ตไร\สาย(Wireless) แล\ว 2. ไฟสีแดงบนบอรBดสว̀างข้ึนคือ สถานการณ0ทำงานของระบบ Internet of 

Thing(IoT) พร\อมทำงานรับคำส่ังจากแอพพลิเคช่ันบนมือถือ 3. ไฟสีเขียวบนหลอด LED สว̀างข้ึนแสดงว̀าระบบ

รดน้ำพร\อมทำงาน จากน้ันทำการทดสอบการทำงานเบ้ืองต\นผ̀านการกดสวิตช0 1 โดยตรงบนตัวบอร0ด Kidbright 

เพ่ือดูการทำงานเบ้ืองต\น จากการทดสอบพบว̀าทำงานได\ปกติ ถูกต\องตามคำส่ังท่ีป}อนลงบนบอร0ด โดยการทำงาน

ของระบบมีการส่ังเป~ดการทำงานของ Relay เพ่ือให\โซลินอยด0วาล0วเป~ดเพ่ือทำให\ปboมน้ำทำงาน สปริงเกอร0ทำงาน

ถูกต\อง ไฟสีแดงบนหลอด LED แสดงสถานการณ0ทำงานของระบบรดน้ำสว̀างข้ึน และมีการแจ\งเตือนระบบเป~ด

การทำงานผ̀านทางแอพพลิเคช่ันไลน0 ทำการทดสอบป~ดระบบโดยการกดสวิตช0 2 โดยตรงบนตัวบอร0ด Kidbright 

ระบบต̀างๆ หยุดการทำงานพร\อมกับมีการแจ\งเตือนผ̀านทางแอพพลิเคช่ันไลน0 ว̀าระบบหยุดการทำงานแล\ว 

จากน้ันทำการทดสอบการทำงานโดยการใช\งานบนแอพพลิเคช่ันโดยวิธีเดียวกันคือ กดสวิตช0 1 และ 2 ผลปรากฏว̀า

ระบบทำงานเหมือนกับการทดสอบโดยการกดสวิตช0 โดยตรงบนตัวบอร0ด Kidbright 
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ตัวอย̀างแอพพลิเคช่ัน Kidbright 

 

 

 

 

สรุปผลการดำเนินงานและข0อเสนอแนะ 

๑. สรุปผลการดำเนินงาน 

จากการพัฒนาระบบรดน้ำแปลงผักอัจฉริยะโดยใช\บอร0ดสมองกลฝbงตัว Kidbright เปmนตัวควบคุมหลัก 

ร̀วมกับระบบพลังงานแสงอาทิตย0  สามารถสรุปผลการดำเนินงานได\ดังน้ี: 

การทำงานของระบบ: ระบบสามารถทำงานได\อย̀างถูกต\องแม̀นยำตามชุดคำส่ังท่ีเขียนข้ึน โดยรองรับการ

ส่ังการท้ังจากการกดสวิตช0บนบอร0ดโดยตรง และการส่ังการระยะไกลผ̀านแอปพลิเคชัน Kidbright บนสมาร0ทโฟน  

การเช่ือมต=อและแจ0งเตือน: ระบบมีการเช่ือมต̀ออินเทอร0เน็ตไร\สาย (Wireless) ท่ีเสถียร ทำให\การส̀ง

คำส่ังในรูปแบบ IoT ทำได\รวดเร็ว และสามารถทำงานผ̀านแอปพลิเคชัน ได\อย̀างถูกต\องทุกคร้ังท่ีมีการเป~ด-ป~ดน้ำ  

การแก0ปVญหาและประสิทธิภาพ: ระบบช̀วยลดปbญหาความเสียหายของผลผลิตจากการรดน้ำไม̀สม่ำเสมอ

ได\จริง อีกท้ังยังช̀วยลดภาระของนักเรียนในช̀วงเวลาพักรับประทานอาหาร ซ่ึงส̀งผลดีต̀อการบริหารจัดการของครู

เวรในการเช็คยอดนักเรียนท่ีทำได\รวดเร็วและครบถ\วนมากข้ึน  

๒. ประโยชนBท่ีได0รับจากโครงงาน 

- โรงเรียนโสตศึกษาจังหวัดสุรินทร0มีนวัตกรรมท่ีช̀วยประหยัดน้ำและเวลาในการดูแลแปลงเกษตร  

- คณะผู\จัดทำและนักเรียนท่ีเก่ียวข\องมีบทบาทในการนำเทคโนโลยีสมัยใหม̀มาใช\แก\ปbญหาท่ีเกิดข้ึนจริงใน

โรงเรียน 

-ยกระดับพ้ืนท่ีการเรียนรู\เกษตรตามแนวทางเศรษฐกิจพอเพียงให\มีความทันสมัยในรูปแบบเกษตร

อัจฉริยะ  
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๓. ข0อเสนอแนะเพ่ือการพัฒนาผลงาน 

การขยายผล: ควรมีการขยายการติดต้ังระบบรดน้ำอัจฉริยะไปยังแปลงผักและแปลงเกษตรจุดอ่ืน ๆ 

ภายในโรงเรียนให\ครอบคลุม เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการผลิตในภาพรวม  

การเพ่ิมเซนเซอรB: ในอนาคตอาจมีการติดต้ังเซนเซอร0วัดความช้ืนในดินเพ่ิมเติม เพ่ือให\ระบบสามารถ

ตัดสินใจรดน้ำได\โดยอัตโนมัติเม่ือดินมีความแห\งเกินไป ซ่ึงจะช̀วยประหยัดทรัพยากรน้ำได\ดีย่ิงข้ึน 

การพัฒนาโครงสร0าง: อาจพัฒนาส̀วนของชุดควบคุมให\มีความทนทานต̀อสภาพอากาศและการใช\งาน

กลางแจ\งในระยะยาวได\ดีย่ิงข้ึน 
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เอกสารอ0างอิง 

สำนักงานประสานงานโครงการตามพระราชดำริสมเด็จพระกนิษฐาธิราชเจ\า กรมสมเด็จพระเทพ

รัตนราชสุดาฯสยามบรมราชกุมารี สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร0และเทคโนโลยีแห̀งชาติ กระทรวงการอุดมศึกษา 

วิทยาศาสตร0 วิจัย   และนวัตกรรม. (2562). คู̀มือการจัดทำโครงงานวิทยาศาสตร0ท่ีเน\นวิศวกรรมเพ่ือพัฒนาทักษะ

ความเปmนนวัตกรแก̀ และเยาวชนไทย.ปทุมธานี:สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร0และเทคโนโลยีแห̀งชาติ. 

การทำงานของบอร0ด kidbright 

https://www.kid-bright.org/kidbright-home/ 

การจำลองการเขียนโค\ด 

https://simulator.kid-bright.org/home 

การทำงานของ Module รีเลย0 Relay 

 https://www.sumipol.com/knowledge/what-is-relays/ 

 โซลินอยด0วาล0ว (Solenoid Valve) คืออะไร ทำงานอย̀างไร 

 https://flutech.co.th/solenoid-valve-how-they-work/ 

 โซล̀าชาร0จเจอร0 (Solar Charger) ทำหน\าท่ีอะไรในระบบโซล̀าเซลล0 

 https://solarcellguru.com/solar-charger/ 

 การเขียน Flowchart เบ้ืองต\น  

 https://dsa.su.ac.th/ksu/wp-content/uploads/2022/03/เกร็ดความรู\เคร่ืองมือการทำงาน.pdf 


