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3. บทคัดย่อ  

โครงงานเรื ่อง โรงเรือนไก่ไข่ครบวงจร (Complete Integrated Egg Laying Chicken Farm) มี

วัตถุประสงค์เพื่อออกแบบและพัฒนาระบบบริหารจัดการโรงเรือนเลี้ยงไก่ไข่ที่สามารถให้อาหารและน ้าไดโ้ดย

อัตโนมัติ พร้อมทั้งสามารถแจ้งเตือนสถานะการท างานและควบคุมระบบจากระยะไกลผ่านสมาร์ตโฟน เพ่ือ

แก้ไขปัญหาการขาดการดูแลไก่ในช่วงปิดภาคเรียนของโรงเรียนสองแคววิทยาคม ซึ่งส่งผลให้เกิดการสูญเสียไก่

และปัญหาด้านสิ่งแวดล้อมจากการสะสมของมูลไก่ 

โครงงานนี้ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสมองกลฝังตัว (Embedded System) โดยใช้แผงควบคุม GoGo 

Board เป็นหน่วยควบคุมหลัก ร่วมกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และเซนเซอร์ต่าง ๆ เพื่อควบคุมการให้อาหาร

และน ้าตามเวลาที่ก าหนด ตรวจวัดระดับอาหารและน ้าภายในโรงเรือน รวมถึงส่งข้อมูลแจ้งเตือนสถานะการ

ท างานของระบบผ่านแอปพลิเคชัน LINE ไปยังผู้ใช้งาน และสามารถสั่งเปิด–ปิดการท างานของระบบจาก

ระยะไกลผ่านสมาร์ตโฟนได ้

ผลจากการด าเนินโครงงานพบว่า ระบบสามารถท างานได้อย่างต่อเนื่อง มีความแม่นย า และช่วยเพ่ิม

ความสม ่าเสมอในการดูแลไก่ ส่งผลให้ลดอัตราการตาย ลดภาระด้านแรงงาน ประหยัดเวลา และลดปัญหาด้าน

สิ่งแวดล้อมจากมูลไก่สะสม นอกจากนี้ โครงงานยังมีคุณค่าทางการศึกษา โดยเป็นแหล่งเรียนรู้เชิงปฏิบัติด้าน

การงานอาชีพและเทคโนโลยี และสามารถพัฒนาเป็นต้นแบบของการประยุกต์ใช้เทคโนโลยีอัจฉริยะร่วมกับ

การเกษตรในสถานศึกษาและชุมชนได้อย่างยั่งยืน 
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5. บทน า (Introduction)  

ปัจจุบันเทคโนโลยีระบบอัตโนมัติและเกษตรอัจฉริยะมีบทบาทส าคัญต่อการพัฒนาภาคการเกษตร 

โดยช่วยเพิ่มประสิทธิภาพการผลิต ลดภาระด้านแรงงาน และท าให้การบริหารจัดการเป็นไปอย่างต่อเนื่อง 

สถานศึกษาได้น ากิจกรรมด้านการเกษตรมาใช้เป็นแหล่งเรียนรู้เชิงปฏิบัติ เพื่อพัฒนาทักษะอาชีพและบูรณา

การความรู้ด้านเทคโนโลยีให้แก่ผู้เรียน 

โรงเรียนสองแคววิทยาคมได้จัดตั้งโรงเรือนไก่ไข่เพื่อใช้ในการเรียนรู้ แต่ประสบปัญหาการดูแลในชว่ง

ปิดภาคเรียน เนื่องจากขาดผู้รับผิดชอบอย่างต่อเนื่อง ส่งผลให้ไก่ขาดอาหารและน ้า เกิดการตาย และเกิด

ปัญหาด้านสิ่งแวดล้อมจากการสะสมของมูลไก่ 

ดังนั ้น ผู ้จัดท าโครงงานจึงพัฒนา โรงเรือนไก่ไข่ครบวงจร (Complete Integrated Egg Laying 

Chicken Farm) โดยประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสมองกลฝังตัวและระบบอัตโนมัติ เพ่ือควบคุมการให้อาหารและน ้า

ตามเวลาที่ก าหนด พร้อมทั้งสามารถแจ้งเตือนสถานะการท างานผ่านแอปพลิเคชัน LINE และควบคุมระบบ

จากระยะไกลผ่านสมาร์ตโฟน โครงงานนี้มุ่งหวังให้การดูแลไก่เป็นไปอย่างต่อเนื่อง ลดอัตราการตาย ลดภาระ

ด้านแรงงาน และเป็นต้นแบบของการประยุกต์ใช้เกษตรอัจฉริยะในสถานศึกษาอย่างยั่งยืน 

6. วัตถุประสงค์ของโครงงาน (Purpose/Objective)  

1. เพ่ือออกแบบและพัฒนาโรงเรือนไก่ไข่ครบวงจรด้วยระบบให้อาหารและน ้าอัตโนมัติที่สามารถ 

ควบคุมและติดตามการท างานผ่านสมาร์ตโฟน 

2. เพ่ือพัฒนาระบบแจ้งเตือนและควบคุมการท างานของโรงเรือนจากระยะไกลผ่านแอปพลิเคชัน  

LINE 

3. เพ่ือศึกษาประสิทธิภาพของระบบอัตโนมัติในการลดอัตราการตายของไก่ และพัฒนาเป็นต้นแบบ 

เกษตรอัจฉริยะในสถานศึกษา 

7. ขอบเขตการวิจัย  

พื้นที่ศึกษา : การศึกษาครั้งนี้ด าเนินการภายในบริเวณโรงเรือนไก่ไข่ของโรงเรียนสองแคววิทยาคม  

โดยมุ่งเน้นการออกแบบ พัฒนา และทดสอบระบบให้อาหารและน ้าอัตโนมัติส าหรับไก่ไข่ ซึ่งใช้แผงควบคุม 

GoGo Board ร่วมกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และเซนเซอร์ที่เกี่ยวข้อง ระบบถูกออกแบบให้สามารถท างาน

อัตโนมัติตามเวลาที่ก าหนด และสามารถปรับเปลี่ยนรูปแบบการท างานได้ตามความเหมาะสม เพื่อทดสอบ

ประสิทธิภาพ ความแม่นย า และความเสถียรของระบบภายใต้สภาพการใช้งานจริงในโรงเรียน 

กลุ่มเป้าหมาย กลุ่มเป้าหมายของการศึกษา ได้แก่ 

1. นักเรียนและครูผู้สอนในกลุ่มสาระการเรียนรู้การงานอาชีพและเทคโนโลยี รวมถึงนักเรียน 

ชุมนุมยุวเกษตร ซึ่งสามารถน าองค์ความรู้และผลการพัฒนาไปใช้ในการจัดการเรียนการสอนและต่อยอด

นวัตกรรมด้านเกษตรอัจฉริยะ 



2. โรงเรียนสองแคววิทยาคม ซึ่งเป็นหน่วยงานหลักท่ีได้รับประโยชน์จากการพัฒนาโรงเรือน 

ไก่ไข่ต้นแบบ เพื่อใช้เป็นแหล่งเรียนรู้เชิงปฏิบัติและเป็นแนวทางในการบริหารจัดการด้านการเกษตรภายใน

สถานศึกษา 

8. การทบทวนวรรณกรรม (Literature Review)  

จากการศึกษาค้นคว้าเอกสารและแหล่งข้อมูลที่เกี่ยวข้อง พบว่า การใช้เทคโนโลยีสมองกลฝังตัว 

ร่วมกับระบบควบคุมอัตโนมัติในภาคการเกษตร ช่วยเพิ่มประสิทธิภาพการบริหารจัดการ ลดการใช้แรงงานคน 

และเพ่ิมความต่อเนื่องในการดูแลระบบ ซึ่งเหมาะสมกับบริบทของสถานศึกษา 

แผงควบคุม GoGo Board เป็นหน่วยควบคุมที่สามารถรับข้อมูลจากเซนเซอร์ ประมวลผล และ

สั่งงานอุปกรณ์ต่าง ๆ ได้อย่างเป็นระบบ เมื่อท างานร่วมกับปั๊มน ้า ท่อล าเลียงอาหารสัตว์ และเซนเซอร์อัลตรา

โซนิก ช่วยให้การให้อาหารและน ้าเป็นไปอย่างแม่นย าและสม ่าเสมอ 

นอกจากนี้ การประยุกต์ใช้แนวคิดระบบเชื่อมต่อข้อมูล (IoT) ท าให้สามารถติดตามสถานะการท างาน 

แจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชัน LINE และควบคุมระบบจากระยะไกลได้ ส่งผลให้ระบบโรงเรือนไก่ไข่ครบวงจรมี

ความเหมาะสมต่อการใช้งานจริง และเป็นต้นแบบด้านเกษตรอัจฉริยะในสถานศึกษา 

9. วิธีด าเนินการวิจัย (Methodology)  

การวิจัยเรื ่องโรงเรือนไก่ไข่ครบวงจร (Complete Integrated Egg Laying Chicken Farm) การ

ด าเนินการวิจัยครั้งนี้แบ่งออกเป็น 4 ขั้นตอนหลัก ได้แก่ ขั้นวางแผนการออกแบบระบบ ขั้นพัฒนาและติดตั้ง

ระบบ ขั้นทดสอบและประเมินประสิทธิภาพของระบบ และข้ันสรุปผลการด าเนินงาน โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

9.1 ขั้นวางแผนและออกแบบระบบ 

9.1.1 ศึกษาข้อมูลพ้ืนฐานเกี่ยวกับการเลี้ยงไก่ไข่ ระบบให้อาหารและน ้าอัตโนมัติ รวมถึงเทคโนโลยีที่

เกี่ยวข้องกับสมองกลฝังตัว (Embedded System) และระบบเชื่อมต่อข้อมูล (Internet of Things: IoT) 

9.1.2 ศึกษาคุณสมบัติของอุปกรณ์และส่วนประกอบหลัก ได้แก่ แผงควบคุม GoGo Board, เซนเซอร์

วัดระดับน ้าและอาหาร, ปั๊มน ้า, มอเตอร์ล าเลียงอาหาร, และโมดูลสื่อสารที่ใช้ในการส่งข้อมูล 

    
   1. แผงควบคุม GoGo Board         2. ปั๊มน ้า  3. Grove-Pin Cable (สายหัวต่อ Grove) 

            

4. เซนเซอร์อัลตราโซนิก (Ultrasonic Sensor)          5. ท่อล าเลียงอาหารสัตว์แบบมีมอเตอร์ในตัว 



9.1.3 ออกแบบแผนผังระบบควบคุมการท างานโดยก าหนดโครงสร้างการเชื่อมต่อระหว่างหน่วย

ควบคุมหลักและอุปกรณ์ต่าง ๆ พร้อมทั้งก าหนดเงื่อนไขการท างาน เช่น เวลาการให้อาหาร การเติมน ้า และ

การแจ้งเตือนสถานะผ่านแอปพลิเคชัน LINE 

9.1.4 ออกแบบโครงสร้างโรงเรือนและจุดติดตั้งอุปกรณ์ เพ่ือให้การท างานของระบบเกิดประสิทธิภาพ

สูงสุดและเหมาะสมกับสภาพแวดล้อมของโรงเรียน 

9.2 ขั้นพัฒนาและติดตั้งระบบ 

9.2.1 พัฒนาโปรแกรมควบคุมบนแผง GoGo Board โดยใช้ภาษาโปรแกรม GoGo Code เพ่ือ 

ก าหนดการท างานของอุปกรณ์ต่าง ๆ ตามเวลาที่ก าหนด 

9.2.2 เชื่อมต่ออุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และเซนเซอร์เข้ากับแผงควบคุม โดยใช้ เซนเซอร์อัลตราโซนิก 

วัดระดับน ้า และวัดระดับอาหาร ปั๊มน ้า และมอเตอร์ผ่านท่อล าเลียงอาหาร 

9.2.3 พัฒนาและเชื่อมต่อระบบแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชัน LINE Notify API เพ่ือส่งข้อมูล

สถานะการท างานของระบบให้ผู้ใช้งานทราบแบบเรียลไทม์ 

9.2.4 ติดตั้งอุปกรณ์ภายในโรงเรือนไก่ไข่ของโรงเรียนสองแคววิทยาคม โดยจัดระบบสายไฟ ท่อน ้า 

และอุปกรณ์ให้อาหารให้เหมาะสมกับจ านวนไก่และขนาดพ้ืนที่โรงเรือน 

9.3 ขั้นทดสอบและประเมินผลระบบ 

9.3.1 ด าเนินการทดสอบการท างานของระบบของตัวโมเดลและโรงเรือนไก่ไข่ของโรงเรียนสองแคว

วิทยาคม โดยผู้จัดท าได้ด าเนินการทดสอบและวิเคราะห์ผลการท างานของระบบให้อาหารและน ้าส าหรับไก่ไข่

อัตโนมัติ โดยพิจารณาถึงประสิทธิภาพของระบบในด้านความแม่นย าในการตรวจจับ ระยะเวลาในการ

ประมวลผล และความถูกต้องในการท างานของอุปกรณ์ต่าง ๆ นอกจากนี้ ยังได้น าผลการทดสอบที่ได้มา

วิเคราะห์เพื่อปรับปรุงและแก้ไขข้อบกพร่องที่พบ เพื่อให้ระบบสามารถท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพและมี

ความเสถียรมากยิ่งข้ึน 

        
        

 

 

 

 



 
ภาพที่ 1 แบบจ าลองการท างานของระบบให้อาหารและน ้าอัตโนมัติ 

   
ภาพที่ 2 ตัวต้นแบบการท างานของระบบให้อาหารและน ้าอัตโนมัติ 

10. ผลการวิจัย (Findings/ Results)  

1) โครงงานสามารถพัฒนาและติดตั้งระบบให้อาหารและน ้าไก่ไข่อัตโนมัติได้ส าเร็จตามวัตถุประสงค์  

โดยระบบท างานได้อย่างต่อเนื่องและมีความเสถียร 

2) ระบบสามารถตรวจวัดระดับอาหารและน ้า แจ้งเตือนสถานะผ่านแอปพลิเคชัน LINE และควบคุม 

การท างานจากระยะไกลผ่านสมาร์ตโฟน ช่วยลดภาระด้านแรงงานและปัญหาการขาดการดูแล 

3) ผลการใช้งานแสดงให้เห็นว่าระบบมีความเหมาะสมต่อการใช้งานจริงในสถานศึกษา และสามารถ 

ใช้เป็นต้นแบบของระบบเกษตรอัจฉริยะได้ 

 

 



ตารางที่ 1 ผลการทดสอบการท างานของระบบให้อาหารและน ้าไก่ไข่อัตโนมัติ 

ล าดับ 
เงื่อนไขการ

ทดสอบ 
ค่าในการวัดผล ผลที่คาดหวัง ผลการทดสอบ สรุปผล 

1 ถึงเวลาที่

ก าหนดให้อาหาร 

เวลา (นาฬิกา/

ระบบตั้งเวลา) 

ระบบให้อาหารท างาน

อัตโนมัติ 

ระบบให้อาหารเริ่มท า

งานตามเวลาที่ก าหนด 

ผ่าน 

2 ระดับอาหารต ่า

กว่า 8 เซนติเมตร 

ระดับอาหาร 

(cm) 

ระบบส่งการแจ้งเตือนผ่าน 

Line ว่าอาหารหมด 

ระบบส่งการแจ้งเตือน

ผ่าน Line ได้ถูกต้อง 

ผ่าน 

3 ระดับน ้าต ่ากว่า 6 

เซนติเมตร 

ระดับน ้า (cm) ระบบส่งการแจ้งเตือนผ่าน 

Line ว่าน ้าหมด 

ระบบส่งการแจ้งเตือน

ผ่าน Line ได้ถูกต้อง 

ผ่าน 

 

 

 
ภาพที่ 3 กราฟแสดงการท างานของระบบ ไฟฟ้า (listrik), น ้า (water) และ ระดับอาหาร (food_lev)  

ตามช่วงเวลา (แกนแนวนอน) โดยแกนตั้งแสดงค่าการท างานหรือปริมาณท่ีตรวจวัดได้ 

จากกราฟผลการท างานของระบบให้อาหารและน ้าไก่ไข่อัตโนมัติ พบว่าระบบไฟฟ้ามีการท างาน

อย่างต่อเนื่องและมีความเสถียรตลอดช่วงเวลาการทดสอบ ขณะที่ระบบจ่ายน ้าและระบบให้อาหารท างาน

เป็นช่วง ๆ ตามเงื่อนไขที่ก าหนด แสดงให้เห็นถึงความถูกต้องในการควบคุมการท างานของระบบ โดย

ภาพรวมระบบสามารถท างานได้ตามวัตถุประสงค์และมีประสิทธิภาพ เหมาะสมต่อการน าไปใช้งานจริง 
 

11. สรุป และอภิปรายผลการวิจัย (Conclusion and Discussion)  

โครงงานเรื่อง โรงเรือนไก่ไข่ครบวงจร (Complete Integrated Egg Laying Chicken Farm) เป็น 

การพัฒนาและประยุกต์ใช้เทคโนโลยีระบบอัตโนมัติและสมองกลฝังตัวเพื่อแก้ไขปัญหาการดูแลไก่ไข่ในบริบท

ของสถานศึกษา โดยเฉพาะในช่วงปิดภาคเรียนหรือช่วงที่ขาดผู้ดูแลอย่างต่อเนื่อง ผลการด าเนินงานพบว่า

ระบบสามารถท างานได้ตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนด มีความเสถียร และสามารถน าไปใช้งานจริงได้อย่างมี

ประสิทธิภาพ 



ผลการทดสอบเชิงปริมาณ แสดงให้เห็นว่า ระบบมีความแม่นย าในการท างานอยู่ในระดับสูง ทั้งด้าน

การให้อาหารและน ้าตามเวลาที่ตั้งค่า การตรวจวัดระดับอาหารและน ้า และการแจ้งเตือนผ่านแอปพลิเคชัน 

LINE โดยมีเวลาการตอบสนองเฉลี่ยในช่วง 1–3 วินาที ส่งผลให้ไก่ไข่ได้รับอาหารและน ้าอย่างสม ่าเสมอ และ

ช่วยลดอัตราการตายของไก่ไข่ได้อย่างชัดเจนเมื่อเปรียบเทียบกับช่วงก่อนการใช้งานระบบ 

จากการวิเคราะห์การท างานของระบบ พบว่าการใช้แผงควบคุม GoGo Board ร่วมกับเซนเซอร์

สามารถควบคุมการท างานได้ตรงตามเงื่อนไขที่ออกแบบไว้ กราฟผลการท างานสะท้อนถึงความต่อเนื่องของ

ระบบไฟฟ้า และการท างานของระบบให้อาหารและน ้าที่สอดคล้องกับเงื่อนไขเชิงเวลาและระดับที่ก าหนด ซึ่ง

แสดงถึงความถูกต้องของการออกแบบและกระบวนการพัฒนาระบบ 

ในด้านการน าไปใช้จริง ระบบช่วยลดภาระงานของครูและนักเรียน เพิ่มประสิทธิภาพในการบริหาร

จัดการโรงเรือนไก่ไข่ และแก้ไขปัญหาการขาดการดูแลได้อย่างเป็นรูปธรรม นอกจากนี้ โครงงานยังส่งเสริมการ

เรียนรู้เชิงปฏิบัติ การคิดเชิงระบบ และการบูรณาการองค์ความรู้ด้านวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และการเกษตร

อัจฉริยะ ซึ่งสอดคล้องกับแนวทางการพัฒนาทักษะในศตวรรษท่ี 21 

12. ข้อเสนอแนะ  

1) ควรต่อยอดระบบให้รองรับการใช้พลังงานทดแทน เช่น พลังงานแสงอาทิตย์ เพ่ือลดค่าใช้จ่ายด้าน 

พลังงาน และเพ่ิมความยั่งยืนในการน าระบบไปใช้งานจริง 
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